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Настоящая методика поверки распространяется на дат!шки давлеЕия <ГиперФлоу)), изго-
товлеЕные Обществом с огрalниЕIенной ответствеЕЕостью кНау.пrо-производственIItц фирма
кВымпел> (ООО <HПФ <Вымпел>l), г. Саратов, и устаЕавливttет порядок проведениrI их пер-
вичной и цериод.цсской поверок (дшее по тексту - дат.п.rки).

Интерва-тt меrкду поверками :

- 3 года дlя датчиков исполнения А;
- 5 лет дш датчиков исполнения Б, В.

l Операции поверки
1.1 При проведении поверки вьшолняют операции, ук€rзtшЕые в таблице l.

1.2 Первичную поверку после выпуска из производства и ремонта проводят при помощи
эталонньD( средств измерений (далее - СИ), которые должны бьrгь повереЕы и аттестованы в
качестве эталоIlов, и испьпательного оборудования, аттестованного органами государственной
метрологической с.тryжбы и имеющего действ}тощие свидетельства о поверке и аттестаты.

,Щопускается производ{ть первиtIную поверку до ввода в эксплуатацию в местах эксплуа-
тации в соответствии с ФЗ ]фl02 кОб обеспечении единства измерений>.

1.3 Периодическую поверку проводят по истечеЕии межповерочного интервЕtла организа-
ции, аккредитованные в соответствии с законодательством Российской Федерации об аккреди-
тации в национzrльной системе аккредитации Еа проведеЕие поверки средств измерений.

2 Средства поверки
При проведении поверки примеЕяют средства измерений и вспомогатеJIьные устойства,

укшанные в таблице 2.

-оп п

Нмменование операции
Номер

пункта Н.Щ

по поверке

Обязательность проведеЕиrI
операции при

первичной по-
верке

периодической
поверке

l Внешний осмотр 7.| [а ,Ща

2 Опробование 7.2 Ща Ща

3 Проверка прогрЕtммного обеспечения 7.з .Ща Ща

4 Опредоление основной приведенной по-
грецшости и вариации покil}аний

,1.4
,Ща Ща

2 - Соедства изм
Наименование срсдства поверкц Основные метрологические и технические

характеDистики сDедства повеDки
l n

Задатчик избыгочного дtlвленцll кВоздух-
1,6)

,Щиапазон воспроизведения избыточного давле-
ния от l00 до 16000 кгс/м2. Пределы допускае-
моЙ осtIовЕоЙ погрешности +0,02 О/о от номи-
налького значения выходного дalвдеItшI

З4датчик избьггочного д€lвлеЕиll кВоздух-
2,5r,

.Щиапазон зад€lния избыточного давлениlI от
250 до 25000 кгс/м2. Пределы допускаемой ос-
новноЙ погрешности * 0,02 %о от цомицаJrьного
значеЕия вьD(одного д€lвления

задатчик избытоrтного д€шлеtlия <воздух-
6,3r,

.Щиапазон заданиrI избыточного давJIения от
1000 до бЗ000 кгс/м2. Пределы допускаемой ос-
rrовной поrрешности +0,02 Уо от номиЕ€lльного
значения выходного дчlвления
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Манометр грузопорlшневой МП-60

Верхний предел измерений б МПа (60 кгс/смz);
Нижний предел измерений 0,1 МПа (1 кгс/сr*/);
Преде.rш догryскаемой основной погр€шности :

- в дцапазоне от 0,6 МПа (6 кгс/см') до б МПа
(б0 кгс/см2) + О,О2 Уоот измеряемого давлеЕия,
- в диапя?оне от 0,1 МПа (1 кгс/см2; до 0,6 МПа
(6 кгс/см2) * 0,02 О/о от 0,1 верхЕего предсла
измерений

Манометр грузопоршневой МП-25 0

Верхний предел измерений 25 МПа (250 кгс/смz);
Нижпий предел измерений 0,5 МПа (5 кгс/см2);
Преде.гш допускаемой основной погрешности:
- в ди€lпtлзоне от 2,5 МПа (25 кгс/см') до 25 МПа
(250 кгс/см2) + О,02 Уо от измеряемого давления,
- в дl:lпiltоне от 0,5 МПа (5 кгс/см2) до 2,5 МПа
(25 кгс/см2) + 0,02 О/о от 0,1 верхнего предеда
измерений

Манометр грузопоршневой МП-600

Верхний предел измерений 60 МПа 1600 кгс/см]);
Никtлй предел измерений l МПа (10 кгс/см');
Пределы допускаемой основной поIрешности:
- в диаllil}опе от б МПа (60 кгс/см') до 60 МПа
(600 кгс/см2) *, 0,О2 О/о от измеряемого давления,
- в диапазоне от l МПа (10 кгс/см2) до б МПа
(60 кго/см2) * 0,02 О/о от 0,1 верхнего предела
измерений

Мавометр абсо.lшотного давления МIIА- l 5

Верхний предел измерений 4.ld Па.
Пределы допускаемой основной погреIrшости:
+ 6,65 Па в диап.IзоЕе от 0 до 2.10a Па;
+ 1 3,3 Па в диапазоне от 2. l 0а до 1 ,33 

. l 05 Па;
+ 0,0l% от действительного зЕачения измеряе-
мого д€lвления в диапа}оне от l,З3.105 до
4.105 Па.

Калибратор-контроJшер давления РРС4
фирмы DH Instrumentso Inc. с модулем Q-
RPTA7Ms

,Щиапазоны измерений абсошотного давления от
0 до 7 МПа и диапшон измерений избьrгочного
давления от минус 0,1 до 7 МПq
Пределы допускаемой основной погрешности:
+ 0,2l кПа в диапазоне избыточного давлеЕия от
минус 0,1 до 2,1 МПа и в диапазоне абсо.тпопrо-
го дчlвлеЕия от 0 до 2,1 МПq
+ 0,01 % от измеряемой величины в диalпЕlзоне
избыточного и абсолютного давления свьтше 2,1

до 7 МПа.

Каlшбратор давления РАСЕ 5000

,Щиапазон измерений избыточного давления от
минус l00 кПа до 350 кПа, диапазон измерений
абсолютного давления от 0 до 450 кПа. Предел
дотryскаемой основной погрешности +(0,005 %
от верхЕего предела измерениЙ + 0,005 Yо от пз-
меряемого давления)

Калибратор лавления РАСЕ 5000

.Щиапазон измерений избыточного давления от
минус 0,1 МПа до 3,5 МПа, диап€цtон измерений
абсо.тпотного дtlвлениrl от 0 до 3,6 МПа. Пр"д"п
допускаемой основной погрешности *(0,005 %
от верхЕего цредела измерений + 0,005 Yо от пз-

Окончание таб.rшцы 2
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меряемого давления)

Калибратор давлеIlия РАСЕ 5000

.Щиапазон измерений избыточного давления от
мипус 0,1 МПа до 7 МПа диапазон пзмереший
абсолютного давлсния от 0 до 7,1 МПа. Предел
допускаемой основцой цогрсшцости +(0,005 %
от верхнего предела измерениЙ + 0,005 0/о от из-
меряемого давления)

Каryшка электрического сопротивления
р331

Номинагьное значение сопротивления l00 Ом.
Класс точности 0,01

Лабораторпьй источник пЕтЕlния постоян-
ного тока MPS-6005L-l

Вьп<одное напряжение 0-60В. Вьп<одrой ток
ь5А
Рехоrм постоянного напряжения: Нестабиль-
ность нiшрлкения S 0,0l 7о + 5мВ, под Еагруз-
кой<0,02%+5мВ
режим постоянного тока:
Нестабильность тока: <0.2% + 5мд

Вольтметр универсаJьньй В'| -7 8 / |

,Щиапазоп измерений напряжения от 0 до l00 В,
разрешение 0,1 мВ,

погрешность * (0,0045 Ь+ б ед.мл.разряда);

.Щиаrrазон измерений постоянного тока от 0 до 3
А, разрешецие 10 мкА, погрешность

I
+ (0,12.:!ДЦ+ 20 ед.мл.разряда)

Мультиметр цифровой 3440lA

Дапазон измерений силы тока l0 мА, с преде-
лом допускаемой погрешности + (0,005 % от
измеряемоЙ величины + 0,010 %о от верхнего
предела измерений);

,Щиапазон измерений сиJIы тока l00 мА, с пре-
делом допускаемой поцрешЕости + (0,010 % от
измсряемоЙ велиIшны + 0,004 0/о от верхнего
предела измерепий).

технологический
компьютер, совместr,шuый с IBM РС ОС Windows Vista, или 7, 8, l0

Программа поверки кРочеrkаGF_Р.ехе>
техЕологического компьютера. Программное обеспечение версия 1.00
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Примечания:
1 Все средства измерений, применrIемые при поверке, должны иметь действующие сви_

детельстза о поверкс.
2 rЩоrryскается применение аЕалогщпlьD( средств поверки, обеспе.швающих определение

метологиЕIескпх характершстик поверяемьD( средств измерений с требуемой точностью.

3 Требования к квапификации поверителей
К проведению поверки доrrускаются JIица, прошедшие обучение по специапизации (По-

ВеРКа Средств измерениЙ давления и B€жyyIt4EbD( пзмеренrаЙ>, ознакомлеЕные с руководством по
ЭКСпJryатации датчиков давления и проIцедrrие иЕструкт€Dк по технике безопасности,

4 Требования безопасности
4.1 При проведеЕии поверки соблrодают тебоваЕия безопасцости, опредеJuIемые:
- ПРalВИЛ€lп{и безоцасности при экспJryатации используемьD( средств поверки,

приведеЕными в их экспJryатационной документации;
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- пр€tвилапdи безоцасности по ГОСТ 12,3.019-80 для издепий, относящихся к классу III
по ГОСТ \2.2.007.0-75, требования по безопасности, }казанные в эксплуатационной
докУментации датаIика и требования по безопасности эксцлуатации применяемьD( средств
поверки, указанные в НТЩ на эти средства;

- прtlвилtlми пожарной безопасности, действующиlr,tи Еа предIриятии.
4.2 Запрещается создttвать давление, превышающее верхнrй предел измерений датчиков,

кроме тех сл}пIаев которые оговореЕы в настоящей метод,Iке поверш{.
4.3 К поверке допуск€lются лица, имеющие квалификационную группу по технике безо-

пасности не ниже II в соответствии с <Правилами техники безопасности при эксплуатации
электроуст€lновок потребителейll, изуIивших экспJryатационную докумецтацию и настоящий
документ.

5 Условия поверки
5.1 При проведеЕии поверки должны соблодаться слсдуIощис условия:
- температура окружающего воздуха ппос (20 + 5)'С;
- относптеJьная влаlкность от 30 до 80 %;
- атмосферное давление от 84 до 106 кIIа.
5.2 Колебания давления окружilющего воздуха, влI4яюцц.rе на результаты сравнеIIия

вьIходноЙ информации цоверяемого дат.Iика (какала датчика) и соединенного с Еим этаJIонного
СИ, должны отс},тствовать. В слуrаях, когда это позвоJIяет констукция поверяемого прибора и
эталонного СИ (например, для датчиков разности давления), вJIияние этI{х колебаниЙ мохет
быть существенно уменьшено, для чего камеры повсряемого прибора и эталонного СИ,
соединяющиеся с атмосферой, следует соединить между собой. Влияние колебаний давления
окружающего воздуха может быть также снижено при использовtlнии эт€lпоЕньD( задатчиков с
опорным давлением. При этом следует подклюtIить к лиIlии опорного давления прибор и
эталопньй задатчик.

5.3 При поверке датчика разЕости давления прибора, значение измеряемого парап{етра

Устанавливают при сообщеции минусовоЙ камеры с атмосфероЙ и подаче соответствующего
избытоцIого давления в IIJIюсовую Kail.repy каЕапа датчика. При поверке канала датчика
р:lзности давления в диап€воЕе, Ее превышающем l0 % от верхнего предела измерения датчика,
следует руководствоваться условиями <5.2> настоящего пункта. При использовании в качестве
этtlлонньD( СИ задатщ.rков с опорным дrlвлением следует подавать в мцЕусовую камеру опорное
дЕlвление.

5.4 Вибрачия, ц)яска, ударьь накJIоны и мtlгЕитные поJIя, кроме земного, влшяюrlце на
рабоry датчика, должны отсутствовать.

5.5 Напряжение питания датчика должно соответствовать требованиям, }к talнным в
экспJryатационной докуrrлентациц.

5.6 Съем информации с датrIика доJDкен цроводиться в соответствии с
эксплуатационной докулrентацией.

6 Подготовка к цоверке
Перед проведением поверки вьшоJIняют следуюцц.Iе подготовительные работы:
- средства поверки вылерживают в условиях и в течение времеЕи, установленных в нор-

мативньD( документах на средства поверки;
- все средства измерений, которые подIежат зд}емленпю, должны бьггь надежно зЕвем-

левы, подсоединенпе зЕl)кимов защитного заземлеЕия к контуру заземления должно произво_
диться рiшее друпrх соединений, а отсоединение - после всех отсоединений;

- датtмки доJDкIIы бьrь вьцержаны при температуре, указанной в гIункте 5.1, пе менее
трех часов, осли вреI\ля вьцержки Ее указано в руководстве по экспJryатации;

- ВьЦерЖка дат!Iиков цсред началом поверки после вкJIючециrI питtlция должна быть не
менее 5 минуг;

- даТЧики должны бьrгь установлеЕы в рабочее положение с соблодением указаний
ЭКСПrryаТаЦИОнноЙ докр{ентацЕи, на жестком основ€lнии, искJIючающем передачу
несанкЦионированIIьD( мехаЕических воздействий со стороны работшощих агрегатов и
обслужившощего персоЕала;
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- система дш задания и передачи давления, состоящая из сосд{нительньж линий,
средств измерений, испытатеJIьЕого оборудовакия и поверясмого датчика, должна быть
герметпчной.

7 Проведешие поверки

7.1 Внешний осмотр
7.1,1 При BIlemEeM осмотре должно быть уставовлепо:
- отсугствие мехttнических повреждений на корпусе и цтуцере, влияющих на эксплуа-

тационные свойства дат!Iика;
- отсутствие дефектов Еа жидкокристаJшическом индикаторе датrIика, препятствующих

правильЕому отсчёry uоказшrий ;

- комплектность даттIика доджЕа соответствовать эксплуатационной докр[еЕтации;
- обеспечения доступ к KJIeMMa.l фазъему) коЕгроJIя и кодо.щс фазъему) вЕеIцних

соединений;
- Еаличие па корпусе датЕика товарного знака фирмы-изготовитеJIя, зtlводского номера

нмменоваIIие и условного обозначения единицы измерения и погрешности.
7.1.2 !атuлкп, забракованные при внешнем осмотре, дшьнейrmей поверке не подлежат.

7.2 Опробование
7.2.1 Собрать поверощtFо схему в соответствии с приложением А, при этом:
а) при поверке дацшка давления под&пюrIитъ его с помощью импульсной трубlс.l к

эталоЕному СИ; при поверке датЕIика рДtности давления IIJIюсовую камеру даT(Iика подкJIючитъ
с помощью импульсной трубки к эталонному задатчику давления, миItусовбI камера при этом
сообщается с атмосферой и.шr линией опорного давления (см. пункт 5.2);

б) произвести электриtIеское подкJпочение датчика в соответствии с рекомендуемыми
схемtlми, укш}анными в приложеЕии Б (в зависимости от модели датrшка).

Примечания:
1) Считьтвание ипформации с цифрового и аналогового вьD(ода датЕIика выполняется при

lrомощи программы поверки KPoverkaGF_P.exeD, уст€шовленпой Еа компьютере. .Щопускается
с!штывать значение тока с Ендпкатора BoJIьTMeTpa с последующим введением считанного зна-
чения в программу поверки.

2) При определении основной погрешности датчика по цпфровому вьrходу покfrialниrl его
встроенного инд{катора не )цитыв€lются.

в) произвести конфиryрирование (программирование) датrшка в соответствии с
экспJrуатационной документацией.

7.2.2 Прп опробоваЕии проверяют работоспособность датчика, изменяя измеряемое
давлеЕие в пределalх рабочего диапазона от rrижней до верхней гр€lницы.

При опробовании должно наблюдаться изменеЕие выходtого сигнала по
соответствующему вьrходу датчика.

7.3 Проверка прогрЕtммного обеспечения
7.3.1 Операrия <Проверка прогрzlпdмного обеспечения>> включает в себя:
- определение номера версии (илентификационнопо номера) программного обеспечения;
-определение цифрового идентификатора (контроlьпой суммы исполЕяемого кода)

програI}rмного обеспечения.
7.3.2 Операция может быь вьшолнена дврш методalп,rи:
Первьй метод (для датчиков, имеющих индлкатор). Вклпо.шть датtIик. После подачи пи_

ТаниrI Встроенное ПО датчика выполнит ряд самодиагностических проверок, в том числе про-
ВеРКУ целостности конфиryрационньD( данньж и неизменности исцолЕяемого кода путем расче-
Та И ГryбЛикации контроJьноЙ суlшы. При этом Еа индикаторе будуг отрЕDкаться следующие
данные:

- номер версии (идентификационный номер) ПО;
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- цифровой идекгификатор (коrrтроlьная сумма) ПО.
Второй метод. Подктпо.lить дат.lик к техЕологическому комцьютсру в соответствии со

схемоЙ в прllложеЕии Б. Запустить программу поверки. После устаповпеЕия связи с датчиком, в
окне параь{Етров настройки отображаются след/юцц{е данЕые:

- версия ПО;
- KoHтpoJБHaя суплма ПО.
Резуrьтат проверки програJ\tмного обеспечения считается положительным, если полу-

ченЕые идентификаlцлонные данные ПО СИ (номер версии (идектификационньй шомер) и циф-
ровой идентифиrсатор (контрольная сумма) ПО) соответствуют идеЕтификационньш данным,
укд}анным в таблице 3.

вого обеспечениrI Ее проводится.
(Измепенная редакция. Изм. Nl 1)

7.4 Определение основЕой приведенной погрешкости
Присоединить поверяемый дащик давления, в зависимости от модеJш по одной из схем

указанньD( в приложение Б. Положение датчика давления в пространстве должно }п{итывать
укtваЕия, имеющиеся в руководстве по эксплуатации на него. При испоJIьзоваЕие дш снятЕя
показапиЙ с поверяемого датIика давления ПК на него устаЕавJшвается програ}lмное
обеспечение шрограп,rмы кРочеrkаGF_Р.ехе>. Описшtие работы с программЕым обеспечением
<PoverkaGF_P.exe> осуществJlяется в соответствии с руководством по эксплуатации
крАу2.849.004 дз4.

Определение приведённой погрешности измернr,rя давления цроводят методом непо-
СРеДСТВеНного сличения показаниЙ поверяемого дат!ика давлеЕия с показаниями этапоЕного

си,
При первишtой поверке значения основной приведенной погрешности датчика опреде-

JlЯТЬ ПО СЛеДrющим пяти комбlдtациям параь{етров, приведенЕым в табдице Nл 4. При первич-
ПОй пОверке датчики, имеющЕе цифровой и аналоговьй rптерфейсы, поверять по обоим иЕтер-
фейсаrrл.

3_ онные обеспечения .

Идентификационные

данные (признаки)
Значения

,Щатчики давления кГи-
перФлоу (модели Д{-
004, дА_005, ди_O0б,
дА-007, ди-008, дА_
009, ди_0l0, дА-011,
щ1-012, дА_013, ди-
0l4, ш-015, д4-020,
ДА-021, ЩI-0Z2 с инди-
катором)

,Щатчики давдеЕшI
<ГиперФлоу (мо-
лели .ЩИ-Olб, .Щ{-
0l7, дА-0l8, ш-
0l9)

,Щатчик давдеЕия
<ГиперФлоу мо-
дель ДП-022 без
индикатора

ИдентификшцлоЕное Еа-
пменование програп,lмно_
го обеспечения

Kdatchik.Bt> (AD7799 Pl.fit) (ю7799 D.Bb)

Номер версии (идентифи-
кационньй номер) про-
граммного обеспечения

Не ниже 10 Не ниже 5 Не ниже 5

Щифровой идентификатор
программного обеспече-
ния (контрольЕая сумма
исполняемого кода)

0х8Е23 0хСА76 0х7F7А

Алгориттrл выЕIисления
чифрового идентифика-
тора програ1\{много

сRсlб сRсlб cRc16

,Щля датш,tков, не имеющих индшатор и цифровой вьп<од, операц!rя проверки програп,rм-
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При периодической поверке догryскается задавать иные значеЕиrI д€lвления, достаточно
равномерно расцределепные в диапазоне измерений соответствующrх датчиков, но не менее 5.
При периодlтческой поверке доrryскается поверять датшки по шrтерфейсу по выбору потреби-
теJIя, с отмсткой в свидетеJьстве о поверке.

Пршмечания:
1).Ц,пя проверки к€lнЕlлов абсолотного давлениrI датчIиков с ВIIИ 0,25 МПа необходимо

иСпользовать эталон абсоrпотпого давления, а при значеIlилt ВПИ более 0,25 МПа допускается
заДаВать избьrгощrоо давление вместо абсо.тпотного, с учетом измеренного ашлосферного
давления по этttлонному барометру.

При поверке датtrика давление плавно повышают и проводят отсчет показаний на задан-
HbD( отмежil( диапшоЕа (прш,rоЙ ход). На верхнем предеJIе измерениЙ преобразователя вьцер-
ЖИВ€lЮТ шод ДаВлением в течеЕие 5 минугы, после чего давJIение Iшавно понижают (обратный
ход) и проводят отсчет показаниЙ при тех же значениrIх давлениrI, что и при повьппении. При
ках(Дом значеЕии д€tвления, измсренное значение фиксировать по инд.Iкатору датtIика, компью-
тера или муJIьтиметра (вольтметра).

Приведенную погрешность дат"шка давления по щlфровому вьIr(оду для каждого
задztнного значения необходтмо рассчитывать по формуле:

Yп = ((Рr." - Рзd)/Рпр), l00%,

где уп - приведенная поtрешность,Уо;
Р.* - значение величины, заданное с цомопIъю эталонного СИ, МПа;
Pn." - измерснное значеЕие давления, МПа;
Pno - верхний предел измерений, МПа.

Приведенную погрешность датчика давления по аЕ€Iпоговому выходЕому сигналу
(4-20) мА ддя каждого заданного значения рассчитывают по формуле:

(l)

Iрасч - РаСЧеТНОе ЗЕаЧеНИе ВеЛИЧИНЫ ВЬD(ОДНОГО СИГНаЛа ПОСТОЛIЕОГО ТОКа, СООТВеТСТВУЮ-
щее заданному значению давленtrя, рассчитыв:lют по формуле -

(2)

4

м
комбинации

Избытоrпrое давление и разность
давленшй Р), в долях, отЕоситеJько

ди€ш&}она измерения (Р.о)

Абсолотное давлеЕпе (Р), в долях, отно-
сительно д.rап&}она измереЕия

(P-in. . .Р-"*)*
l 0,01рr* Drmm

2 0,1р-о 0,3Рmак * 0,7Рmiп

J 0,5рmФ( 0,5Р.* * O,SPmin

4 0,7рrо 0,7Рn'о * O,зрriп

5 Рrо Рrо

* Для датlIиков абсоJпотного давления с ВIIи свыше 0,25 МПа доrryскается в качестве
значениJI Pmin выбираlъ давление, paBlroe атмосферному давJIению на момент поверки.

Yn: ((I"., - Ip..")(Ir-In)) .l00%,

где тп - приведенная погреIIшостъ,Уо|
In.* - измеренное зпачение тока, мА;

Iрасч:Iн + (IB - IH), (Р-Р")(Р"-Р") (3)
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где I" - верхний предел измерения тока I.=20 мА;
I" - нижний предел измерения тока I":4 мА;
Р - заданное значение измеряемой велиrп.tны, МПа;
Р. - верхнlй предел поверяемого дат.шка, соотвстствующий току 20 мА, МПа;
Р" - предел поверяемого датIика, соответствующий току 4 мА, МПа.

Приведенную погрецшость датчика давления по €rЕалоговому вьIходу (4-20) мА по паде_
нию Еапряжения на эталонном сопротивлении дJUI каждого заданцого значения рассчитывttют
rrо формуле:

Yп= ((Un,u - Up..")/( R' (I" - I")))' l00%, (4)

где yп - приведснЕая погрешЕость, О/о;

U*u - измеренцое значеЕис напряжения, В;
R - действительЕое значеЕие этtlлоЕпого сопротивления.
Upu." - РаСЧеТЕОе ЗНаЧеНИе ВеЛИЧИНЫ ВЬD(ОДНОГО СИГЕаЛа ПОСТОЯНЦОГО ТОКа ПО ПаДеНИЮ На-

пряжения на этапоЕном сопротивлепии, соответствующее заданпому значению рассчитывают
по формуле -

Upac":R, (IH + (Is- I"), (Р-РЕ)/(PrР"))

Результаты поверки считаются положительными, есди значоЕие приведённой погрешно-
сти датчика не превышает значения, приведённого в опис€lнии типа,

8 Оформление резуJътатов поверки

8.1 Результаты поверки зЕtносят в протокол поверки, в цроизводьной форме.
8.2 При положЕтеJьIIьD( результатаJ( поверки на даЕмк дalвлеIrия выд€lют свидетельство

о поВерке устtlновленноЙ формы в соответствии с поря.щом проведения поверки согласно деЙ-
ствующим нормативIrым прalвовым докумеЕтtlм. При первиrпrой поверке знак поверки наносит-
Ся В Виде оТгиска поверитеJIьного клеЙма, а при периодическоЙ поверке зЕак поверки наносится
в виде оттиска поверительного кJIейма и голографической шаклейки, на свидетельство о повер_
ке.

8.3 При отрицательных результатах поверки дат.Iик давления к дальнейшей эксплуата-
ции не допускают и на Еего вьцают извещение о непригодности с указанием причины.

(5)

Нача.ltьник лаборатории Ns 443

ФБУ "Ростест-Москва"

Главньй специiulист по метрологии

лаборатории N9 zИЗ ФБУ KPooTecT-MocKBaD А.В. Болотин
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Приложение А
к РТ-МП-3192-цз-20lб

с изменением N9 1

(справочное)

а) Подключение датчиков дЕlвления б) Под<rпоченис датчиков рЕtзЕости д.lвлеIlия

Рисунок А.1 - Общм схема подкJIючения эталонньп< СИ к поверяемому датчику:
1 - эталонное СИ;2 - поверяемьй дат.Iик; К - игольчатый вентиль.

Приложение Б
к РТ-МП-3l92-44з-20lб

с изменением N 1

(справочное)

Электрпческие схемы подкJIючеЕшt вIlецшtю( устройств при проведении поверки

дl Бп
+R,| R2

_{ь

тк
сOм

сOмHART

б)

ДД -датчик давленпя <ГиперФлоу>;
Rl -резистор 250 Ом (рис. Б.lа);
Ю - катутпка элекгрического сопротиыIениJl РЗ3l (100 Ом) (рис. Б.lб);
HART - НАRТ-модом;
А - мультиметр 3440lA в режиме кrмерениrl сиJIы постоянного тока;
V - вольтметр В7-7811;
БП - источник пшгания MPS-6005L-1;
ТК - технологический комIъютер.

Рисунок Б.1
Схема подкrдочения

дIя моделей ДИ-008, ДА-009, Д4-0l0, ДА-01l, Д4-012,ДА-013, ДИ-014, ДА-015,
Ш1-022 с иЕдикатором
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б)

ДД - дат.пrк давJIения <ГиперФлоу>;
R - каryшка электического сопротиыIения РЗ3l (100 Ом);
А - мультиметр 34401А в режиме измерения сиJIы постоянного тока;
V - вольтметр B7-78l|;
БП - источник питания МРS-б0O5L-1;
ТК - технологический компьютер.

Рисунок Б.2
Схема подк.lдочеция

для моделей д4_004, дА-005, д4-006, дА_007

ДД-датчикдаыIения кГиперФлоу> модель Дrl-0l7 или ДА-0l8
IIИ - преобразоватоль иrrгерфейса КРАУ5. 1 39.0 l 1 ;

ТК - техноломческий компьютер.

Рисуяок Б.3
схема подfiюченшя

дrя моделей Д,I-016, ДV1-0l7,ДА-0l8, ДА-0l9, Щ1-022 без индикатора
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ДД - датпrк давл€ни, <ГипорФлоу> моде.lrей Д,I-0l0, ДА-0ll, Д{-014, ДА-0l5 е выходом
RS485;

IIИ - преобразоватеJъ интерфейса КРАУ5. 139.0 1 1 ;

БП - иgтO.цilfl( пmания MPS-6005L-I;
Ж - технологическrй коruтшогер.

Рисунок Б.4
Схема по.щ.тдочения

дrя моделей Ди-010, ДА-01l, ДI-0l4, ДА-0l5 с въD(одом RS485


