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1 Общие сведения

1.1 Настоящtш методика поверки распростраIuIется на тахографы DTG-SI (DTGI0002)
(далее - тахографы) и устанавливает порядок и объем их первичной и периодической поверок.

1.2 Интервал между поверками - 7 лет.

2 Операции поверки

2.1 При поверке тахографов выполнить работы в объеме, указанном в таблице 1.

Таблица 1

Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
пDи

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди_
ческой
поверке

l Внешний осмотр 8.1 да да
2 Опробование 8.2 да да
3 Определение погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения интервала времени 8.3 да да

4 Определение погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения скорости в диЕшtвоне от 20 до
180 км/ч по сигнtlлам ГНСС при геометрическом
факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.4 да да

5 Определение абсолютной инструN{ентальной по-
грешности (по уровню вероятности 0,95) измерения
скорости в диапtвоне от 20 до l80 км/ч по импульс-
ному сигналу датчика движения

8.5 да да

6 Определение абсолютной инстрр{ентальной по-
грешности (по уровню вероятности 0,95) определе-
ния координат местоположения по каждой коорди-
натной оси при работе по сигналам ГНСС при гео-
метрическом факторе ухудшения точности
PDOP < 3

8.6 да да

7 Определение абсолютной погрешности (по уров-
ню вероятности 0,95) определения координат ме-
стоположения по каждой координатной оси при ра-
боте по сигн€lлtlм ГНСС при геометрическом факто-
ре yхудшения точности PDOP < 3

8.7 да да

8 Определение относительной иЕструментальной
погрешности (по уровню вероятности 0,95) измере-
ния пройденного пути

8.8 да да

9 Опрелеление абсолютной погрешности синхрони-
зации внутренней шкалы времени с национальной
шкалой координированного времени UTC(SU) при
работе по сигналап{ ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9 да да

10 Определение абсолютной погрешности (по уров-
ню вероятности 0,95) синхронизации шкtlлы време-
ни внутреннего опорного генератора тахографа со
шкалой времени блока СКЗИ при работе по сигна-
ЛШЛ ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.10 да да



Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
пDи

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

1 1 Идентификация пDогDaп{много обеспечения 8.1 1 да да

2.2При полrIении отрицательньD( результатов при выполнении rпобой из операций
поверка прекрапIается и тахограф бракуется.

3 Средства поверки

3.1 При проведении поверки использовать средства измерений и вспомогательное
оборулование, представленные в таблице 2.
Таблица 2

3.2,Щопускается использование других средств измерений и вспомогательного
оборулования, обеспечивающих требуемый запас точности (не менее 1/3) при определении
метрологических характеристик тtlхографов.

3.3 Применяемые дJuI поверки средства измерений должны быть утверждённого типа,
исправны и иметь действующие свидетельства о поверке (отметки в формулярilх или
паспортах).

4 Требования к квалификации поверителей

4.1 К проведению поверки тахографов допускается инженерно-технический персонЕ}л
со средIетехническим или высшим образованием, ознакомленный с руководством по экспJryа-
тации (РЭ) и документацией по поверке, имеющие право на поверку (аттестованными в
качестве поверителей).

5 Требованпя безопасности

5.1 При проведении поверки должны быть соблюдены требования безопасности в
соответствии с ГоСТ 12.3.019-80.

5.2 При проведении поверки необходимо принять меры защиты от статического
напряжения, использовать антистатические зtвемленные браслеты и заземлённую оснастку.

М пуrшстов
методики
поверки

Наименование рабочих эталонов или вспомогательньтх средств поверки; номер
докр{ента реглtlп{ентирующего технические требования к рабочим этtIлонам иJIи
вспомогательным средствilп,I; разряд по государственной поверочной схеме и
(или) метрологические и основные технические характеристики средства повер-
ки

8.3 Генератор сигналов произвольной формы ЗЗ522В фег. J,,lb 53565_13): пределы до-
пускаемой относительной погрешности установки частоты выходного сигнала
при температуре окружaющей среды от 18 до 27 ОС + l >< 10-6.

Частотомер универсальный CNT-9lR фег. J\Ъ 41567-09): пределы допускаемой
относительной погрешности измерения частоты при времени измерения 200 мс
* 2х10-7

8.5 Генератор сигналов произвольной формы 3з522В
8.8 Генератор сигнtIлов произвольной формы З З 522В

Частотомер универсЕrльньй CNT-9 1 R
8.10 Источник первичного точного времеЕи УКУС-ПИ 02ДМ
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б Условия поверкп

6.1 Поверку проводить при следующих усповиях:
- температура окружtlющего воздуха, ОС

- относительнаJI влажность воздуха, О/о

от 15 до 25;

не более 80.
Все средства измерений и вспомогательное оборудование, использующиеся при повер-

ке тtlхографов, должны нttходится в рабочих условиях эксплуатации.

7 Подготовка к поверке

7.1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следующие
подготовитеJIьные работы:

- выполнить операции, оговоренные в докуIuентации изготовитеJIя на поверяемый та-
хограф по подготовке его к работе;

- выполнить операции, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их
подготовке к измерениям;

- осуществить прогрев приборов для установления их рабочих режимов.

8 Проведение поверкп

8.1 Внешний осмотр
8.1.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсутствие механических повреждений и ослаблеЕия элементов, четкость фиксации

их положения;
- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наличие и целост-

ность печатей и пломб;
- наличие маркировки согласно требованиям эксплуатационной докрлентации.
8.1.2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования

п. 8.1.1. В противном слrIае тахограф бракуется.

8.2 Опробование
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Обеспечить радиовидимость сигна-

лов ГЛОНАСС/GРS в верхней полусфере.

Рисунок l - Схема проведения измерений при проверке работоспособности

8.2.2 Включить тахограф, визуально убедиться в отсутствии ошибок по результатам
прохождения внутренних тестов и в индикации текущего времени и даты на дисплее
тахографа.

Т*хогр*ф
Антенна

навrгаццонЕ&я

Есrочввк IIЕтаЕrя
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8.2.3 В соответствии с пунктом 6.2.2 руководства по эксплуатации тttхографа DTG-S1
(DTG10002) АБНЕ.457300.001 РЭ02 установить характеристический коэффициент тахографа
<25000). Убедиться в изменении характеристического коэффициента в тахографе.

8.2.4 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования
п. п.8.2.2,8.2.3.

8.3 Определение погрешности (по уровню вероятности 0,95) измерения интервzIла
времени.

8.3.1 Сбрать схему в соOтветствlл.I с рисуrпсом 2.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при определении погрешности измерения интервала
времени и инструментальной погрешности пройденного пути

8.3.2 В соответствии с руководством по экспJryатации настроить генератор сигнtIлов
33522В на вьцачу последовательности прямоугольньD( импульсов с параметр.llчlи:

- частота следования импульсов: 100 Гц;
- tlмплитуда импульсов: 4,4 В;
- среднеквадратичное значение амплитуды: 2,2 В;
- длительность импульса: 100 мкс;
- время нарастания (спада) фронта импульса (от 10 до 90 %): 50 мкс;
- продолжительность воспроизведения последовательности импульсов: 60 с.

8.3.3 Включить генержор 33522В, фиксировать последовательность импульсов (вход-
ное воздействие) тахографом и частотомером CNT-9lR, настроенным на режим счета импуJIь-
сов. После окончания воспроизведения последовательности импульсов обнулить показаниrI
частотомера CNT-9lR. Рассчитать действительное значение интервала времени (Тllо.д.r") по

формуле:

,пП Мl dейсm, = 
100 ,

где М - количество импульсов, измеренное частотомером универсaльным CNT-91R.
8.3.4 Выполнить действия п. 8.3.3 не менее пяти раз.
8.3.5 Определить систематическую составляющую погрешности измерения интервала

времени по формулам (1), (2):

/тП (il _ тП 0) - тП drасmв ,

dтП =!.ЬоrО ril,N-.
J-_I

(1)

(2)

ИtТОЧВИК ЕIПТДЕЕЯ

Геаер*тор
сЕгg8лов 33522В

Частотолrgl

зiппверса_тьвый
c}T_glR

где ТПо.х.'" - действительное значение интервirла времени, с;
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Tn С) - измеренное значение интервала времени из файла тахографа (выгрузка

файла в соответствии с п.7.1.1 АБНЕ.457300.00l РЭ02) (количество секунд записи скорости
движения), с;

N - количество измерений.
8.3.б Определить среднее квадратическое откJIоIIение (СКО) с.тryqдl"оО составляющей

погрешности измерения интервчIпа времени:

8.3.7 Определить погрешность (по уровню вероятности 0,95) измерения интервала
времени по формуле (4):

пт =|оrО|+ z.o о , (4)

8.3.8 Результаты поверки считать положительными, если погрешность (по уровню ве-

роятности 0,95) измерения интервЕrла времени не более 4 с.

8.4 Определение погрешности (по уровню вероятности 0,95) измерения скорости в

диапазоне от 20 до 180 км/ч по сигналам ГНСС при геометрическом факторе ухудшения точ-
НОСТИ PDOP < З

8.4.1 Результаты поверки считать положительными, если в нzIличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с неистёкшим сроком действия.

8.5 Определение абсолютной инструмента-гtьной погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) измерения скорости в диапазоне от 20 до 180 км/ч по импульсному сигнчrлу датчика
движения

8.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

Рисунок 3 - Схема проведеЕия измерений при определении инструментальной погрешности
измерения скорости по датчику движения

8.5.2 В соответствии с руководством по эксплуатации:
- на тахограф установить характеристический коэффициент тахографа к2000> (пункт

6.2.2 руководства по эксплуатации тахографа DTG-S1 (DTG10002) АБНЕ.457300.001 РЭ02);
- на генератор сигнЕIлов ЗЗ522В настроить вьцачу последовательностей прямоугоJъ-

HbD( импульсов (параметры приведены в п. 8.3.2) частотzlми 100 Гц (180 км/ч), 50 Гц (90 км/ч)
и l1,11(1) Гц (20 км/ч) (продолжительность воспроизведения последовательности импульсов
каждой частоты 120 с).

8.5.3 Провести измерения в течение 360 с.
8.5.4 Используя измерительную информачию о скорости из файла тахографа (выгруз-

ка файла в соответствии с п,7.I.1 АБНЕ.457300.001 РЭ02) определить систематическую со-
ставJIяющую инструIuентальной погрешности измерения скорости по импульсному сигнzlлу

датчику движения по формулш (5), (6):

(3)

2{ьтП {il-атП)2

Тахоrраф
Генератор

сигЕалов 33522В
[rсточ*rк пlrт*нЕя



7

/I/(j) _ l/(j) _ Vdrйr*, ,

N
Zzr,0,
j=I

где Vо.д.r" - деЙствительное значение скорости, км/ч;
V 0) - измеренное значение скорости, км/ч;
N - количество измерений.

8.5.5 Определить СКО случайной составJIяющей инструi(ентz}льной погрешности из-
мерения скорости по импульсЕому сигналу датчика движения по формуле (7):

8.5.6 Определить инструментальную погрешность (по уровню вероятности 0,95) из-
мерения скорости по импульсному сигнЕrлу датчика движения по формуле (8):

пIr =|arl|+ 2. о|, , (8)

8.5.7 В соответствии с пунктом 6.2,2 руководства по эксплуатации тахографа DTG-SI
(DTG10002) АБНЕ.457300.00l РЭ02 на тахограф установить характеристический коэффици-
ент тахографа к25000>.

8.5.8 Вьшолнить действия п.п. 8.5.2 - 8.5.б для частот последовательностей прямо-
угольньж импульсов 1250 Гц (180 км/ч), 625 Гц (90 км/ч) и 138,88(8) Гц (для 20 км/ч).

8.5.9 Результаты испытаний считать положительными, если инструI!(ентutльнtlя по-
грешность (по уровню вероятности 0,95) измерения скорости в диiшtвоне от 20 до
180 км/ч по импульсному сигналу датчика движения не более 2lсалlч.

8.6 Определение абсолютной инструментальной погрешности (по уровню вероятно-
сти 0,95) определения координат местоположения по каждой координатной оси при работе по
сигнtlл.lп{ ГНСС при геометическом факторе )rхудшения точности PDOP < 3

8.б.l Результаты поверки считать положительными, если в нtlJIичии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.7 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95) определения
координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигналам ГНСС при
геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.7.1 Результаты поверки считать положительными, если в нtIличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.8 Определение относительной инструментirпьной погрешности (по уровню вероят-
ности 0,95) измерениrI пройденного пути

8.8.1 Собрать схему в соответствии срисунком 2.
8.8.2 В соответствии с руководством по экспJryатации на тахограф установить харак-

теристический коэффициент тахографа к10000>. В соответствии с руководством по эксплуа-
тации на генератор сигнzrпов ЗЗ522В настроить вьцачу последовательности прямоугольньIх
импульсов (параметры приведены в п. 4.5.2) частотой 500 Гц (180 км/ч), эквивttлентную по
продолжительности пройденному пути 1 км (контролировать по дисплею тахографа).

8.8.3 В соответствии с п. 3.б,1 пример l руководства по эксплуатации тахографа
DTG-SI (DTGI0002) АБНЕ.457300.00l РЭ0l получить измеренное значение пройденного пу-
ти с рд}рядностью до метров.

dV =!.N

(5)

(б)

(7)

|rbTtol-dIo2
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8.8.4 Выполнить действия п. 8.8.2 не менее пяти раз.
8.8.5 Вычислить относительную инструI\(ентаJIьную погрешность (по уровню вероят-

ности 0,95) измерения пройденного пути протяженностью 1 км в следующей последователь-
Еости:

8.8.б определить систематическую составJu{ющую инстрр{ентaшьной погрешности
измерения пройденного пути по импульсному сигналу датчику движения по формулам (9),
(10):

lL(il-L(j)_Ld"й"*r, (9)

,N
dL=!.l1tol. (10)N ?. w/,

J=l
где Lо"д"о - деЙствительное значение проЙденного пути, м;

L С) - измеренное значение пройденного гryти, м;
N - количество измерений.

8.8.7 Определить СКО слуlайной составJuIющей инструмент.rльной погрешности из-
мерения пройденного ггути по формуле (11):

Ov=

1no ,оо"rю вероятно.r" О,Я1 lnll8.8.8 Определить инструментальную погрешность
мерения пройденного rryти по формуле (12):

П L =|ar|+ 2.о L , (12)

8.8.9 Определить относительную инструментальную погрешность (по уровню вероят-
ности 0,95) измерения пройденного пути по формуле (13):

П|'п =
П1

х100% (1 3)(м l 10000)
где М - количество импульсов, измеренное частотомером универсальным CNT-9lR.

8.8.10 Результаты поверки считать положительными, если относительнчш инструI\(ен-
тЕlльнtш погрешность (по уровню вероятности 0,95) измерения пройденного пути не более 10lо.

8.9 Определение абсолютной погрешности синхронизации внутренней шкалы време-
ни с национальной шкалой координированного времени UTC(SU) при работе по сигналам
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9.1 Результаты поверки считать положительными, если в нzlличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истёкшим сроком действия.

8.10 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95) синхрони-
зации шкалы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока
СКЗИ при работе по сигнztлЕlм ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.10.1 Сбрать схему в cooTBeTcTBllи с рисунком 4. Средство визу.rлизации должно иметь
ра:}решающую способность индикации оцифровки метки времени не меЕее 0,1 с.
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Рисунок 4 - Схема проведения измерений при определении абсолютной погрешности
синхронизации шкалы времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой

времени блока СКЗИ

8.10.2 Обеспечить радиовидимость сигналов навигационньD( космических аппаратов
ГЛОНАСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационной докр[ентацией на
тахограф и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе. Настроить УНКУС ПИ 02ДМ на вьцачу
шкалы времени, сиЕхронизированной с национЕlпьной шкалой координированного времени
UTC(SU).

8.10.3 В течение не менее десяти секунд снимать на средство видеофиксации средство
визуализации и табло тахографа с индикацией шка-пы времени внутреннего опорного генера-
тора тахографа. ,Щля обработки использовать моменты смены целого числа минут на дисплее
тахографа.

8.10.4 Определить систематическую составляющую погрешности синхронизации по

формулам (14), (l5):

/T(j) _т(il-тdrйr-r, (l4)

,NdT=!.ZzTil, (15)N:j=1

где То.д.r, - действительное значение шкалы времеЕи, с;

Т 0) - измереЕное значение шкалы времени, с;

N - количество измерений.
8. l 0.5 определить СКо сл1^lайной составляющей погрешности синхронизации:

(16)

синхронизации шкЕlлы8.10.6 Определить погрешность (по уровню вероятности 0,95)
времени по формуле (17):

пт =|ат|+ 2. от (17)

8.10.7 Абсолютнaя погрешность (по уровню вероятЕости 0,95) синхронизации шкtlлы
времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока СКЗИ при ра-
боте по сигнЕlл.lп{ ГНСС ГЛОНАСС/GРS не более 2 с фезультаты поверки считать положи-
тельньши), если абсолшотная погрешность синхронизации шкаJIы времени внутреннего опор-
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Еок} геЕератора тахографа с flаIшоЕаJьяой шкалой коордивировilЕЕого времеЕц UTс(SU) прл

работе по сrrг алам ГНСС ГЛОНАСС/GРs Ее более 4 с.

8.1 l ИдеlIмфш(ация прграмл,пого обеспечешя
8. l l . l Прверку соответствия заявJlепньв пдеrгификациопкьп< даsных программвого

обсспечевия (ПО) тахографа прводлть в след,lощей последователыlости:
- прsерхть номер версЕц (илсrггrrфш<ашонвьй вомер) ПО в соответствrlц с

п, 4.11 АБнЕ.457з00,00l Рэ0l.
8.11.2 Рвультатш поЕеркЕ сtIитать положЕтеJънымlt, есrп идекrпфикацпоЕЕые дaц-

шrc ПО соотвеrчгвуlот плеятифш<ашош,ш дФlriым, прrlв€денцым в таблице З ,

Табщца 3

Идеrгпrфикаrцояное даslrые (пDtrзпаш) Значевие
номео версии (пдеrггвфикациокшй яомер По) l.з l0 я вьше

9 Оформлеше результlтов повсркlt

9.1 При полоlrопельньD( резу,JБтатах поверрr на тахограф выдается свидетеrьство

устшовлеrrЕой форлш.
9.2 На обортной сторЕе свЕдqтельства о поверке записываютýя р€зультаты поверкп.
9.З В с.rryчае отрицатеJъЕьD( р€зультатов поsеркх поверяемьй тахогрФ к

даJБЕейшему прt{меЕеЕпю не доцускается, На аего выдастся извещеЕие о яепршгодцоýти к
д ьЕейIЕей 9ксплуатацfiв с указа{цем причин неIIрrlгодцости.

ЗаместUтель геltераJьЕого директора -
вачальвик НИо-8 Фryп (внииФТРи))

Начальцик лаборатории 842 ФГУП <BНИИФТРИ)

О.В. .Щешсеш<о

А.А. Фролов
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