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Вводная часть

Настоящм методика поверки распространяется на датtмки температуры !Т 16 и уста-
навливает методы и средства поверки.

1 Операции поверки

1.1 При проведении поверки должны вьшолняться операции, указанные в таблице 1.

Таблица 1

1.2 При полrIении отрицательного результата при проведении любой операции повер-

ка прекращается.

2 Срелства поверки

2.1 При проведении поверки рекомендуется применять средства поверки, указанные в

таблице 2.

Таблица 2

Наименование операции

Номер
пункта

методики
повеDки

Проведение операции при
первичнои

поверке
периодической

поверке

1 Контроль вIIешнего вида, маркировки, габаритньп<

и установочньIх размеров
6.1 да да

2 Контроль потребляемого тока датчика 6.2 да да

3 Контроль электрического сопротивления изоляции

в ноDмtlльньIх кJIиматшIеских условиях

6.з
да да

4 Контроль откJIонения вьIходного сигнала датчика
от номинаJIьного пDи измеряемой температуре 0 ОС

6.4
да да

Жонrроль относительной погрешности. Определе-

ние цены единицы наименьшего рЕвряда кода
6.5

да да

6 Испьrгание на устойчивость при воздействии по-

вытrтенной темпеDатvDы

6.6
да да

6.7
да да

Наименование и тип основного иJIи

вспомогательного средства поверки
Основные метрологические характеристики

Поибор комбшптровшпrьй Ц43 5 3 Д"апuзо, измерения от 0 до 600 в, класс,о,нос,и 2J
.Щиапазон от минус 196 до 4т9,53'С, класс точности J

DазряJI

Измеритель-реryJulтор температуры
многоканальньй прецизионньй
мит 8.10

дапазон измеряемой температуры от минус 200 до

500 "С, погрешность *(0,0035+0,00001t)

источник питания постоянного тока
Б5-8
Тераомметр Е6-13А 10 ом до

Камера тепла и холода MC-7l ,ЩиапазоН температУр от минус 80 "С до l00 'С, ста-

бильностЬ поддержаниrI температуры t 0,5 ОС, 
рав-

номерность температуры в камере * 1,0 "С

Штангенциркуль ШЦ-II-25 0-0,05 .Щиапазон измерениЙ от 0 до 250 мм, погрешность t
0,05 мм



2.2 Щопускается замена средств поверки, yKa:}aHHbD( в таблице 2, другими средствtlми
поверки с равным или более высоким кJIассом точности.

3 Требования безопасности

3.1 При проведении поверки необходимо соблюдать общие требования безопасности

по ГОСТ 12.3.019-80 и требованияна конкретное поверочное оборулование.

4 Условия поверки

4.1 Все операции при проведении поверки должЕы проводитЬся в нормальньIх клима-

тических условиях:
- температура окружzlющего воздуха от 15 ОСдо 35 "С;
- относительнм влажЕость воздуха от 45 Yо до 75 О/о;

- атмосферное давление от 86 до 106 кПа (от 645 до 795 мм рт. ст.)

Напряжение питtlниJt датчика дт lб - (15 + 0,5) в, дт 16-0l - (15 + 0,5) В и

минус (15 * 0,5) постоянного тока.

5 Подготовка к поверке

5.1 Испьrгательные установки, стенды, аппаратура и электроизмерительные приборы

должны иметь формуляры (паспорта) и соответствовать стандартам или техническим условиям

на них.
5.2 Не допускается применять средства поверки, срок обязательньD( поверок KoTopbD(

истек.
5.З Предварительный прогрев контрольно-измерительньIх приборов должен соответ-

ствовать требованиям технических описаний и инструкций по эксплуатации на них,

5.4 Контрольно-измерительные приборы должны быть надежно заземлены с целью ис-

кJIючения влияния электрических полей на результаты измерений.

5.5 При испьпаниях на воздействие повышенной температуры контрольньй датчик

миТ 8.10 закрепить на вставной трубке при помощи стекJIоткани.

5.6 В прочессе поверки датчика температуры .ЩТ lб менять средства измерений не ре-

комендуется.
5.7 ПорялОк проведеНLUI поверкИ должеН соответстВоватЬ порядку изложения видов ис-

пытаний в таблице l.

б Проведение поверки

6.1 Коптроль внешнего вида, маркировки, габаритных и установочных размеров

6.1.1 Контроль внешнего вида и маркировки проводить визу€rльно.

6.I .2 На датчике допжно бьrгь четко выгравировано :

- на ЭЧ:
1) индекс датчика-ДТ lб ЦТ 16-01);

2) условное обозначение - ЭЧ;
3) заводской номер Ng ...;
4) знак защиты от статического электричества
- на БИТ:
l) условное обозначение - БИТ;
2) обозначение - СДАИ.411546.022 (СДАИ.41 I546.022-0],);

3) заводской номер Ns ...;
4) обозначение рЕвъемов _ кХ1 ВХОд>ь <<х2 выхоЧ>>;

5) знак защиты от статического электричества ( сэ ) ,

Заводским номером датчика считать заводской номер БИТ,



б.1.3 Контроль габаритных и установочньIх ра:}меров проводить в процессе изготовле-
ния деталей.

Проверить размеры БИТ: 65,5mах мм, 70,5max мм, и 47max мм.
Проверить размеры ЭЧ: 60mах мм , длина погружаемой части (21,0+0,1) мм
по С,ЩДИ.408712.003 ГЧ и СДАИ.41 1546.022 ГЧ измерительными средствЕlп,lи, обеспе-

lмвающими заданную точность. Контроль резьбы Ml4x1,5-69 проводить калибрами резьбо-
выми (Пр) (проходной) и <Не> (непроходной) на соответствие степени точнОСтИ бg.

б.2 Контроль потребляемого тока
Для ДТ 16:

6.2.1 Собрать схему испьrганий в соответствии с рисунком А1 и подать на датчик
напряжение питания.

6.2.2 С помощью BoJrьTMeTpa РVl определить потребляемьй ток датtIика.

6.2.3 Потребляемый ток датчика должен быть не более 80 мА.
Результаты оформить по форме таблицы А.1.

,Щля ЩТ 16-01:
6.2.4 Собрать схему испытаний в соответствии с рисунком Д2.

6.2.5 Установить на приборе G напряжение (27 + 0,5) В,

6.2.6 Подать напряжение на КIIА-01.
6.2.'7 С помощью прибора РД измерить потребляемый ток пульта кпА-01. отключить

питание кПА-01.
б.2.8 Отключить датчик от пульта КIIА-01.
6.2.9 Повторить операции 6.2,5 - 6.2.'7.

6.2.|0 Вьтчислить разницу между потребляемыми ТокZlI\,lи 6.2.7 п 6-2.9.

Результаты оформить по форме таблицы Б1.

B.z.tt РезульiаiЫ испытаний считать положительными, если значение тока потребле-

ния соответствует требованию п. 6.2.3.

6.3 Контроль электрического сопротивления изоляции в нормальных климатиче_

ских условиях
6.3.1 Контроль электрического сопротивления изоляции проводить тераомметром

Е6_1зД при измерительном напряжении (100 t l0) В между контактами I и 4 рtцlъема ЭЧ, меж-

лу *оrrйом 5 разъемаХ2 " 
*орпусом Бит сдАи.41 |546.022 (межДу контактап{п 3 И 10 разъ-

ема Х2 БИТ СДАИ.4|1546.022-01).
6.з.2 Электическое сопротивление изоJIяции должно быть не менее 20 Мом.
Результаты оформить по форме таблицы Б2,

6.4 Контроль откпонения выходного сигнала датчика от номинального при

измерении температуры 0 ОС

6.4.| Собрать схему испьrганий в соответствии с рисунком А3, испоЛьзуя камеРу тепла

и холода МС-71.
6.4.2 Установить в Ktlмepe температуру 0 "С.
6.4.з Установить на источни*. n"r*r" G напряжепие (27 + 1) в. Включить пульт кпА,

установив трлблер питАниЕ на передней панели пульта в положение ВКЛ. ,Щолжен загореть-

ся светоиндикатор.
6.а.а ЗапУститЬ на ПК программУ кпА_скПш_ситуОК и выполнить следующие

действия:
6.4.4.| Начало работы с программой
После загрузки прогрzlп{мы кIIА_скпш_ситуоК на экране должно появиться глав-

ное окнО приложения, покЕванное на рисунке 1. В нём располагается главное меню программы,

при выборе пункта главного меню Настройка -> Последовательный порт на экране по-

явJUIетсЯ окно кВьiбор поспедовательного порта), показанное на рисунке 2,



Рисунок 1 - Главное окно прогрtlммы

рисунок 2 - окно квыбор последовательного порта>

в окне квыбор последовательного порта> пользователь должен осуществить выбор по-

следовательного tlopтa, через который в прогрtlмме булет осуществJIяться вся дальнейшая рабо-

та.
Нажатие кнопки коК> подтверждает выбор пользоватеJUI и ведёт к закрытию окЕа вы-

бора порта.
выбор пункта меню Настройка -> Последовательный порт ведёт к установке недоступ-

ности дJUI остальньгх пунктов главного меню ПРОГРаI\,rМы, кроме Функчии -> Вьжод,

6.4.4.2 Режим кПроверка датчиковD
При выборе пункта меню Функции > Проверка датчиков на экране должно появиться

окно кприём данньrх от датчиков)), покtванное на рисунке 3. В нём располагаются поля вывода

дJIя принимаемых от датчиков данньD(. В окне располагаются также три кнопки, управляющие

работой последовательного порта.

рисунок з - окно кприём данньrх от датчиков)) при его появлении на экране в режиме
проверка датчиков
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Кнопка <Начать> предншначена дJuI запуска процесса принятия данньD( от
через последовательный порт компьютера.

При.плны, по которым прием данньD( может не запуститься, укЕваны ниже.
- <Ошибка открытия порта).
При возникновении ошибки открьшия последовательного порта компьютера

выводится сообщение, показанное на рисунке 4.

датчиков

на экран

рисунок 4 - Сообщение, появляющееся на экране в случае oTktшa в доступе к последовательно-
му порту

.Щля устранения неполадки необходимо проверить подкJIючение устройства к выбран-

ному последовательному порту компьютера. Если ошибка продолжает возникать, необходимо

подкJIюtмть устройство к другому последовательному порту.
- кОшибка приема)).
При запуске процесса приема данньIх в полях кСостояния .ЩТ 1б>, кСостояния ддА>

отобразится состояние кошибка приема), которое сообщает пользователю о технических непо-

ладках, на приведенном ниже рисунке 5.

Рисунок 5 - Ошибка кОшибка приема)

,Щля устранения непопадки необходимо проверить подкJIючение устройств.
Пр" уarr"*ном зtlпуске процесса принятия данньIх у каждого датчика в полях <<Состоя-

ния.ЩТ 16>, кСостояния ДДА) булет отображаться информация о состояние конкретного дат-

чика:
- нормальная работа;
_ отказ;
- нет данньD(;
- тест.
В певом нижнем углу В процессе приема данньD( активизируется панель <Прием> с ин-

дикатороМ зеленногО цвета, оповещzlющий пользоватеJIя о процессе приема данньIх.

При первом подкJIючении, три первьIх цикJIа - функционаrrьный тест, необходимый длЯ

проверки функционировtlния вкJIюченньD( дат.мков.
На рисунках 6,7,8 показаны примеры работы датчиков и их состояния.

Кнопка <Начать> недоступна, если процесс принятия дtlнньD( уже запущен в текущий

момент.



Рисунок б - Окно кПриём данньгх от датчиков))

Рисунок 7 - Окно кПриём данньIх от датчиков))

'0становпть

Рисунок 8 - Окно кПриём данньш от датчиков))

Процесс приема данньD( можно остановить нажатием кнопки <<остановить>. Кроме то-

го, после нажатия этой кнопки рЕврывается связь с последовательным портом компьютера, в

панелИ <Прием> гаснеТ индикатоР, а пункТ главногО меню прогрtllvlмы Функции > Вьгход пере-

водится в доступное состояние.
Кнопка кВьпсод> позвоJUIет закрыть окно <Приём данньтх от датчиков) и, тем самым,

завершить текущее испытание. Эта кнопка недоступна при запущенном процессе принятия

данньIх от датчиков через последовательный порт компьютера.
6.4.4.З Режим кПроверка СИТУОК)
При выборе пункта меню Функции > Проверка СИТУоК на экране должно появиться

окно кПроверка СИТУОК), покzванное на рисунке 9. В нём располагаются поJuI ВыВОДа ДJUI

дur.rи*оu дт 16 и их состоянчlя. Ниже строка с данными об состояниях БС. Справа вверху рас-
полагается индикатор <<Сигнал ТПКD.

В окне располагаются также три кнопки, управJUIющие работой последовательного

порта.



рисунок 9 - окно кпроверка Ситуок) при его появлении на экране в режиме проверка
ситуок

Кнопка <Начать приём> запускает процесс принятия данньD( от СИТУОК в режиме
проверка СИТУОК.

Причины, по которым прием данньD( может не запуститься, УкzВаНЫ НИЖе.

- кОшибка открытия портаD.
при возникновении ошибки открытия последовательного порта компьютера на экран

""r"одrr." 
сообщение, покзванное на рисунке 10. ,Щля устранения неполадки необходимо про-

верить подключение устройства к выбранному последовательному порту компьютера. Если

ошибка продолжает возникать, необходимо подключить устройство к другому последователь-

ному порту.
- кОшибка приема)).
При запуске процесса приема данньD( в поJUгх кСостояния ЩТ 16> отобразится состоя-

ние кошибка приема)), которое сообщает пользователю о технических неполадкalх, на приве-

денном ниже рисунке 10.

Рисунок 10 - Ошибка кОшибка приема))

fuя устранения неполадки необходимо проверить подкJIючение устройств.
При успешном открьпии последовательного порта ПК в поJUIх вывода булут отобра-

жаться данные по мере их поступления, а в поJUIх <Состояния.ЩТ 16> будет отображаться ин-

формачия о состояние каждого датчика, которое формирует Бс. БС анЕшизирует показаниJI с

датчиков и формирует код одного из четырёх своих состояний:

- нормчшьная работа;



_ отказ;
- нет дtlнньD(;
- тест.
Ниже располагается строка об состояниях БС. Справа вверху располагается индикатор

кСигнал ТПК>, которьй при наличии сигнала о перегреве тормозньrх колес мигает красным

цветом, иначе индикатор имеет серый цвет. А в левом нижнем углу в процессе приема данньrх
tжтивизируется пtlнель кПрием> с индикатором зеленного цвета, оповещающий пользоватеJLя о

процессе IIриема данньж.
При первом подкJIючении, три первьIх цикJIа - функциональный тест, необхоДимьй Для

проверки функционирования вкJIюченньD( компонентов СИТУОК.
На рисунках 11, |2, |з показаны примеры работы датчиков и возможные состояния в

составе ситуок.
Кнопка кНачать прием) недоступна, если процесс принятия данньD( уже запущен в те_

кущий момент.

Рисунок 11 - Окно <Проверка СИТУОК)

- Окно кПроверка СИТУОК))Рисунок 12
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Рисунок 13 - Окно кПроверка СИТУОК)

Прочесс приема данньIх можно остановить нажатием кнопки <<остановить>. Кроме то-

го, после нажатия этой кнопки рtr}рывается связь с последовательным портом компьютера, в

панелИ кПрием> гаснеТ индикатоР, а пункТ главногО менЮ программЫ Функции > Вьrход пере-

водится в доступЕое состояние.
Кнопка <Вьтход> позвоjUIеТ закрытЬ окно кПрОверка СИТУокD и, тем самым, завер-

шить текущее испытание. Эта кнопка недоступна при запущенном процессе принятия данньж
через последовательный порт компьютера.

6.4.5 Вьцержать ЭЧ при температуре 0 ОС в течение 30 мин и снять показания значения

вьIходного кода три раза с интервалом между измерениями от 2 до 3 мин.

6.4.6 ОпрЪделитЬ среднюЮ величинУ вьD(одного кода датчика как среднее арифметиче-

ское значение трех измерений по формуле:

N"о=Щr.r..Un
J

(l)

где: Nfl--средНее арифметическое значение трех измерений, ед,;

Ni, Nz, Nз - значениrI вьrходного кода 1,2п 3-его измерений, ед.

Результаты оформить по форме таблицы Б3.

6.4.7 Значение N Т np:и температуре 0 ОС должно быть (183 + 9) ед.

б.5 Контроль относительной погрешности. Определение цены единицы

наименьшего разряда кода
6.5.1 КоrгроJъ относительной погрешности при повышении температуры

6.5.1.1 Вьшоrшить операции по 6.4.1 - 6.4,6 дuI температуры минус 60 "С с занесенИем ре-

зуJътатов по форме таб.тпlцы Б4.

6.5.1.2 По прибору РVl зафиксировать фактическую температуру в TepMoKaI\,Iepe (t6).

Результаты оформить по форме таблицы А.4.
6.5.1.3 Определить расчетное значение вьD(одного сигнrrла датчика при измеРяемоЙ

температуре по формуле:
Nра.":20*2,722,(t6+601gд., (2)

где tФ - факгическое значение температуры в термостате, измеренное по прибору РVl, ОС.

6.5.1.4 Вьшо.тпrrлть операции по 6.5.1.1 _ 6.5.1.3 последоватеJьно дUI температур 0, 100 "с.
Примечание. На следующий вид испьпшrий датчик допускается охJIажденным до нор-

мальной температуры.
б.5.1.5 Нагреть приспособление мкни.441558.687 до (200*2) ОС. Температуру контро-

лировать с помощью термоэлектрического преобразователя.
6.5.1.6 Собратьсхему испытаний в соответствии с рисунком А4. Поместить ЭЧ в при-

способление МКНИ.44155s.687. Выполнить операции по 6.4.з,6.4.4, вьцержать ЭЧ в течение
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10 мин и снять показания вьD(одного кода три рша с интервчIлом между измерениями от 2 до
3 мин. Выполнить операции по 6.4.6, 6,5.t,2,6.5.1.3.

6.5.t.7 Выполнить операции по 6.5.1.5, 6.5.1.6 дJIя температуры 300'С.
6.5.1.8 Определить величину относительной погрешности по формуле:

ZN'*," - ЯrI';:_,
, - r"- Y-^-t .100 (%).' 

'N';:*,

(3)

где DN'oo,"- ср(ма расчетньж значений вьIходньD( сигналов датчика, определенньIх по

формуле (3) при температурах минус 60,0, 100,200,300 "С;

Я,Ц:-,- cyN[Ma средIих арифметических значений вьD(одIьD( сигналов дат!Iика, опреде-

ленньD( по формуле (2) при температурах минус 60, 0, 100, 200, 300 'С.
Результаты оформить по форме таблицы Б4.
6.5.2 КоtrгроJъ относитеrьной погрецшости при понюкении температуры

6.5.2.t Вьшошпrь операIц.Iи по 6.5.1.5, 6.5.1.6 последоватеJъно дlя температУр 300 и 200 "С.

6.5.2.2 Вьшолнить операции по 6.5.1.1 _ 6.5.1.3 последовательно дш температур 100, 0 и

минус 60 ОС.

6.5,2.з Расс.плтать относительную
нtмменьшего рtвряда кода по 6,5.З.

погрешность дат.lика по 6.5.1.8 и цены едиЕицы

6.4.3 Относительнм погрешность датчика, определеннФI по пп. 6.5.1 .8 и 6.5.2.З должна

бьrгь не бgл9g *5Оlо.

Щена единицы наименьшего рiвряда кода должна бьпь (2,722 + 0,111).

Результаты оформить по форме таблицы Б4.

6.5.3 Определение цены единицы нzlименьшего разряда кода

6.5.3.1 Опрелелить цену единицы нtмменьшего разряда кода (К) по формУле:

[{=

гле Nf - фактическое значение вьD(одного сигнала датlIика при верхнем пределе

измерений температур;

Ntr -факгическое значение вьD(одIого сигнала дЕIтtIика при нюrcIем пределе

измереrпй температур;

rf - фшсмческоо значение температуры при задании температуры, равной верхнему

предеJry измереrпп1;

|r#l - фактическое значение температуры при задании температуры, равной

нижнему предеJry измерений, взятое по абсолютной величине.

б.б Испьrгание на усгойчивость при воздейсгвии повышенной температл)ы
6.6.1 Произвести контроль по п. 6.3.

6.6,2 Собрать схему испытаний в соответствии с рисунком 4, используя Ktlмepy тепла и

холода МС-71.
6.6.3 Установить в камере температуру (25+2) ОС 

" ""цержать 
датчик в теченИе 30 мин.

6.6.4 Выполнить операции по 6.4.3 п 6,4.4.

6.6.5 Снять показания значения вьгходного

измерениям:я от2 до 3 мин и определить среднюю
чение трех измерений по формуле:

N1+ N2+ Nз
N;e =

Ni-N;

'пrT
(4)

кода датчика три pulЗa с интервалом между
величину как среднее арифметическое зна-

где: Ni,iP среднес арифметическое значение трех

Nt, Nz, Nз - ЗНОЧеНИЯ ВЬIХОДНОГО КОДа |,2 П

измерений, ед.;

3-его измерений, ед.

(5)
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Результаты KoHTpoJuI оформить по форме табли_цы Б5.
6.6.6 Установить в каIuере ,"мперафу (60*2) ОС, 

""rпо*rить 
операции по 6.4.З и 6.4.4.

Вьцержать датIмк в течение 2 ч во вкJIюченном состоянии.
6.6.7 Вьшолнить операции по 6.6.5.
6.6.8 Установить в камере температуру (70+2) ОС, в"шопнить операции по 6.4.З ,6,4.4,

Вьцержать датчик в течение 30 мин во вкJIюченном состоянии.
6.6.9 Выполнить операции по 6.6.5, откJIючить дагмк от схемы и проконтролировать

электрическое сопротивление изоJuIции тераомметром Е6-13А при измерительном напряжении

(100 t 10) В мему контактом 5 разъемаХ2 и корпусом БИТ (межлу контактами З и 10 разъема
х2 Бит сдАи.41 1546.022-0l).

Результаты контроJIя оформить по форме таблицы Б5.
6.5.10 Установить в камере температуру до значенпя (25+2) ОС , вьцержать датчик в

заданном режиме в течение 2 ч.

Выполнить операции по 6.6.4 и 6.6.5.
6.6.11 Нагреть приспособление МКНИ.441558.687 до (300*2) ОС. Температуру контро-

лировать с помощью термоэлектрического преобразователя, расположенного на глубине
(5 + 3) мм от верхнего края преобразоватеJIя.

6.6.12 Собрать схему испытаний в соответствии с рисунком А4. Поместить ЭЧ В при-

способление МКНИ.441558.687, выполнить операции по 6.4.З и 6.4.4. Вьцержать датчик В Те-

чение 10 мин во вкJIюченном состоянии.
6.6.13 Выполнить операции по 6.6.5. Среднее арифметическое значеЕие выходного ко-

дадолжно бьrгь (1000*20) ед.

6.6.14 Определить расчетное значение вьD(одного сигнала датчика при температуре ис_

пытаний (для 6.6.3, 6.6.6, б.6.8,6.б.10) по формуле:
Npa." :20t2,722 , (t".n * 90) .д., (6)

где: t".n - значение установленной в камере темпераrур"r, ОС.

Результаты оформить по форме таблицы Б5.

6.6.15 Определить относительную погрешность т от воздействия повышенной темпе-

ратуры (для 6.6.3, 6.6.6,6.6.8,6.6.10) по формуле:
,Ni*," - rN;:_,y=__#.l00(%), (7), 

ZN';:-^

где ZNi*,"- суIима значений вьIходlого сигнала даFп.Iка, определенньD( по 6,6.|4.

2TI;:-,- cyl!{Ma средшх арифметических значений трех измерений вьжодлого кода дагшка

при воздействии температуры, ед.

Результаты оформить по форме таблицы Б5.

6.б.16 Установить в Kulluepe температуру (50 + 2) Ос. Вьцержать датчик в течение

З0 мин во вкJIюченном состоянии.
6.6.17 огк.тпо.пrь ЭЧ от схемы и проконтроJIироватъ электриttеское сопротиыIение изоJUI-

Iц{и тераомметром Е6-13А цри измеритеJъном нtшряжении (100 t 10) В между контiктtlми | и 4

разъема ЭЧ.
Резуrьтаты коЕгрJuI офорrлпrь по форме таб:пщы Б5.

установить в камере температуру (25 * 2) uc и вьцержать датчик в заданном режиме в

течение 2 ч. Извлечь датчик из камеры.
Провести контроль по п. 6.3.

Щатшr< считается вьцержЕlвlIIим испьпшrlUI, есJIи во BpeMrI воздейсгвия повышенной терrпе-

ратуры значение относитеJъной погрешносм Y нzжод{тся в пределах + 5 О/о, ЭЛеКГРическое сопро-

тивление изоллцл.I при повышенной температуре не менее 5 Мом и после воздейсгвия повьппенной

температуры значение элекгриlIескок) сопротиыIения изолflц,Iи в нормtIJъньD( условLUD( соответ-

ствует трбовшп.r.ш,r п. 6.З. l .
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6.7 Испьггание на усгойчивость датчика при воздейсгвии попиrкенной теvшераryры
6.7.1 ВьпоJIнитъ операции по 6.6.1- 6.6.5.
6.7.2 Устаrтовить в кап{ере температуру мштус (60*2) ОС, uuцержать датчик в течение 2 ч.

6.7.3 ВьшоJIнитъ оперtuц.Iи по 6.4.3, 6.4.4 и 6.6.5, отстпо.п.Iть IIитание IryJъта КIIА (дtя
СД^И.4|1546.022-01 - тпrгаlп.Iе rryJъта I0IА-01).Огсоедднитъ кабель СДАИ.685611.517 от tryJьта
КIIА ( ди СДАИ.4t|546.022-01 - кабель СДАИ.685619.041 от TryJbTa КIIА-01) и проконтроJмроватъ
электритIеское сопротивление изоJIяцли тераоммегром Е6-13А при измеритеJъном напр.Dкении

(100 t 10) В между KorтTzrкToM 5 разъема Х1 кабеля СДАИ.685611.517 и корtryсом БИТ (щя
СШИ.41 |546.022-01- мему коЕтактами 3 и 5 разъема Х1 кабеля СДАИ.685619.041).

Резуrьтаты коЕгрJuI офорrппrь по форме табшщы Б5.
6.7.4Уqаrловитъ в Kill\depe TelvfiIepaTypy (25+2) ОС и вьцержать дат.Iик в заданном рожиме в

течеrше 2 ч.
6.7.5 ВьшоJIнитъ операщlll по 6.4.1, 6.4.З,6.4.4,6.6.5.
Извле.ъ д€lт.Iик из камеры.
Провесги коЕгроJIь по п. 6.2.

Результаты коЕгроJuI офорrппrь по форме табrрrцы Б5.

6.7.6 Опрелеrплть расчетное значение вьD(одIого сигнала даттIика при температуре испыта-

нй (шrя 6.7.2,6.7 .4) по формуле:
Цч." :2}r2,722 , (t""n+ 60) ел.,

где: Ъ.п -значение устtlIIовленной в каrrлере температуры, ОС.

Резуlьтаты офорrrпгь по форме таблпщы Б5.

6.7.7 Опредопrь относитеJБIтую погрецшостъ / от воздействия

(ця 6.7 .2, 6.7 .4) по формуле:

(8)

понюкенной тешшературы

я{,*,о _,N,;?r*,
|=--ч.100(оа,' EN;:-,

(9)

где Я,{'*ч_ суN[мазначеrппl вьпсодtого сипIаладатtIик4 определенньD( по 6.7.6.

,N;:-,_ су]!ша средIID( арифметическID( значеrпй трех измереtппi вьп<одrого кода датчика при

воздействшr температуры, ед.

Резуrьтаты офорr"rrь по форме табш,rцы Б5.

,Щатшлс Фитается вьцерж€IвIIIим исIъпtlниJI, если во BpeMrI воздейсгвия пониженной тепше-

ратуры значение относитеJъной погрrшrости Y нtlходпся в пределutх + 5 Уо, ЭЛеКТРическое сопро-

тивление изоJIяIцп,I при понюкенной температуре не менее 5 Мом и после воздействия пониженной

Т€I!ШIеРаТУры значение элекгрического сопротивJIени,I изоллцп{ в HopMtlJъHbD( условIrD( соответ-

ствует требовшп.rял п. 6.3. l.

7 Оформление результатов поверкl|
7.1 Результаты поверки оформить в соответствии с ПР 50.2.006.
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Приложение А
(обязательное)

схемы испытаний

l - кабель СДАИ.685 6|1.522;
2 -кабем техноломческlй МкНИ.68561 1.490;

G -исго.пilд( IIитztния постоянного тока Б5-8;
PVl - прибор комбшп.rровшrrьй Ц4353.

Рисунок А1 - Схема испьrгшшй дIя коЕгроJuI потрбляемого тока дLя ДТ 16

1 - кабеrь СДАИ.685 бl1.522:
2 - кабе.гь СДАИ.68561 9.041 ;

3 - кабеrь СДАИ.685 6|2.014;
G - исго.пilп( питчlн}ul постоянного тока Б5-8;

РVl - прибор комбшпароваrшrьй Ц4353.

Рисунок Д2 _ Схема испьrгаrпй дIя коЕгроля потребляемого тока дIя ДТ 16-01

15



х5 дт
х|2

выход пк

кIIА
х14

питАниЕ

fuя.Щt 16:

Камера - камера тепла и холода МС-71
(термобарокамера КТ-Oа-3 5 0);

.Щ1 - этаrrонный термометр сопротивления ЭТС-l00;
PVl - многоканальный процессорный
измеритель температуры МИТ 8.10;

ЭЧ - элемент чувствительный СДАИ.408712.003;
БИТ - блок измерения температуры
СДАИ.411546.022;
1 - кабель СДАИ.6856||,522;
2 - кабель СДАИ.68561 1 .5 1 7;

3 - кабель СДАИ.685611.514;
4 - кабель СДАИ.6856|2.0|4;
G - источник питания постоянного тока Б5-8;
КIIА - гtульт КIIА СДАИ,442261.006'
ПК - персона.гlьный компьютер.

Дя ДТ 16-01:

Камера - камера тепла и холода МС-71
(термобарокамера КТ-04-З 5 0);

.Щ l - эталонный термометр сопротивлениJI ЭТС- 1 00;

PVl - многоканальный процессорный
измеритель темперац/ры МИТ 8.10;

ЭЧ - элемент tryвствительный СДАи.4087l2.003;
БИТ - блок измерения температуры
СДАИ.411546,022-01.;
1 - кабель СДАИ.685611,522;
2 - кабель СДАИ.6856l9.041;
3 - кабель СДАИ.685611.514;
4 - кабель СДАИ.6856l2,0l4;
G -источник питаниrt постоянного тока Б5-8;
КIIА - пульт КIIА-0 l СДАИ,44226 l .006-0l ;

ПК - персональный компьютер.
при измерении температурыРисунок А3 - Схема испытаний
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дт 16

х5 дт 1б

х|2
выход пк

кIIА
xl4

питАниЕ

fuя.Щt 1б:

ЭЧ - элемент чувствительный СДАИ.4087l2.003;
БИТ - блок измерения температуры
СДАИ.4l |546.022;
1 - кабель СДАИ.6856l|.522;
2 - кабель СДАИ.68561 1.517;

3 - кабель СДАИ.6856l1.514;
4 - кабель СДАИ.6856l2.0l4:'
G - источник питания постоянного тока Б5-8;
КIIА - гryльт КПА СДАИ.442261.006;
ПК - персональный компьютер,

Дя ДТ tб-01:
ЭЧ - элемент чувствительный СДШа.ОО*r12.003;
БИТ - блок измерения температуры
СДАИ.4111546.022-0l;
l - кабель СДАИ.6856||.522;
2 - кабель СДАИ.685619.041;
3 - кабель СДАИ.б8561 1.514;
4 - кабель СДАИ.6856l2.014;
G -источник питаниJI постоянного тока Б5-8;
КIIА - гryльт КIIА-01 СДАИ.442261.006-01;
ПК - персональный компьютер.

Рисунок А4 - Схема испытаний при воздействующих факторах
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Приложение Б

фекомендуемое)
Формы таблиц

ТаблицаБl -Рез льтаты ко потреоляемого тока датчика

Таблица Б2 - Результаты KoHTpoJuI электрического сопротивлениJI изоJuIции в нормаль-

ьное значение
Наименование пара-

Значение тока потреб-

ньIх кJIиматических
Значение электрического сопротивления изоJUI-

ции, МОм

заводской номе

не менее 20

контакты 1 и4оазъемаЭЧ
контакт 5 разъема Х2 и корпус БИТ

сдАи.4l 1546.022
контакты 3 и 10 р€въема Х2 БИТ

и.4|l546.022-0|

Таблица Б3 - Результаты KoHTpoJuI отклонения вьtходного сигнЕIла датчика от номи-

Значение вьIходного кода, ед.

Таблица Б4 - Результаты KoHTpoJUI относительной погрешности и определение цены
единицы наименьшего

ОтносительнаrI погрешность у, 
ОйТемпература, ОС

Значение вьIходного кода, ед.

по ТУ, не более

(2,722 * 0,111)
тг NЁ-Ni
n=,МЦена единицы нчмменьшего разряда

кода

18



Таблица Б5 - Результаты испытаний на устойчивость к воздействию повышенной и по-
ниженнои тем

Наименование парап.{етра Перед
испытанием

При испы-
тании

После
испытания

Сопротивление изоJuIции, МОм,
не менее
в нормальньж условиях
при повышенной температуре

20
5

5

значение вы-
ходного кода,
ед.

Расчетное значение вьIходного ко-
да, ед.

Относительная погрешность !,% ,

не более
Значение вьIходного сигнzIла в ко-

де при температуре минус б0 ОС,

ед.
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