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настоящая методика распрострtшIяется на комплексы прогрtlп,tмно-технические

микропроцессорной системы tlвтоматизации нефтеперекачивающей стtlнции <Шнейдер

ЭЛеКТРИк> (далее комплексы <Шнейдер Электрик>) и устанавливает объем, условия
первичноЙ и периодическоЙ поверок комппексов кШнейдер Электрик)), методы и средства

экспериментального исследоваIIия метрологических характеристик измерительньD( каналов

КОмплексов кШнеЙдер Электрик> (ИК) и порядок оформления результатов поверки.

Интервал между поверкап,rи - 2 года.

l опЕрАция повЕрки
1.1 При проведении поверки должны быть вьшолнены следующие операции:

м Наименование операций
Номер
пункта

методики

Вьшолнение операций
при поверке

пеовичной периодической
l внешний осмотр 6.1 + +

2 опробование 6.2 + +

J
Подтверждение идеЕтификации ПО
yтвеDжденному типу СИ 6,2.3 + +

4
Определение метрологических
характеристик

6.з + +

5 оформление резyльтатов поверки 7 + +

2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
2.1 Калибратор процессов многофункциональньй Fluke-726, воспроизведение (0-24) мА,

погрешность * (0,0| Yо + 2 ед. мл.р.); измерение (0-52)мА, * (0,01 % + 2 ед. мл.р.),

регистрационный номер Федерального информационного фонда обеспечения единства

измерений 5222l-|2.

2.2 МаrазиЕ сопротивления Р4831, диапшон измерений от 0 до 100000 Ом, КТ 0,02,

регистрационный номер Федерального информационного фонда обеспечения единства

измерений бЗЗ2-77.

2.З Применяемые дIя поверки средства измерений должны иметь действующие

свидетельства о поверке.

2.4 .Щопускается применять другие средства поверки с анaлогичными или лrппими

метропогическими характеристикtlми.
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3 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ
3.1 Поверка комплекса должIIа осуществJuIться поверителем, аттестованным в

соответствии с действующим законодательством.

4 ТРЕБОВАНИЯ К БЕЗОПАСНОСТИ

4.1 При проведении поверки должны вьшолняться требования по безопасности,

изложенные в эксплуатационной докупtентации используемьж средств поверки и комплексов

кШнейдер Электрик> и общlлх требований электробезопасности (кПравила технической

эксплуатации эпектроустtlновок потребителей>>, ГОСТ |2.2.007.0-75, ГОСТ 12.1.019-2009).

4.2 Персонал, проводящий поверку, должен проходить инструктаж по технике

безопасности на рабочем месте и иметь группу по технике электробезопасности не ниже 2-ой.

5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕЙ
5.1 При проведении поверки должЕы бьrгь соблюдены следующие условия:

Условия в помещении tlппаратной (серверной):

- температура окружtlющего воздуха, ОС

- относительнtUI влtDкность воздуха,O/о

- атмосферное давление, кПа

- напряжение питания, В

- частота переменного тока, Гц

Примечанпе: При невозможности обеспечения нормальных условий, поверку проводят в факТИЧеСКИХ

условиях эксшIуатации. Условия поверки ИК контро.тшеров (комплексов) на месте эксшryатации не должны

вьrходить за пределы рабочш< условий, указанных в технической докумеrrгации на концоJшеры (комrшексы) и

этапоны. В этом сл)чае доJDкны быть рассчитаны пределы доrryскаемых погрешностей ИК контроJIперов

(комrшексов) и эталонов дlя фактических условлй поверки.

5.2 ПереД проведенИем поверКи, средства поверки и вспомогательное оборудование

должны быть подготовлены к работе в соответствии с укваниями в эксплуатационной

докуN{ентации.

6 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
6.1 Внешний осмотр

6.1.1 При проведении внешнего осмотра проверить отсугствие мехtlнических

повреждений составньтх частей комплексов кШнейДер Электрик), изоJIяции кабельньD( линий

связи.

20+5;

от 30 ло 90;

от 84до 107;

от 215 ло 230;

50* 1.
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6.t.2 ик, внешний вид компонентов KoTopbD( не соответствует требованиял,l проектной

докр{ентации, к поверке не допускtlются.

6.1.3 УбедитЬся, что н4дписи и обозначениJI нанесены на компоненты ИК четко и

соответствуют требоваIIиям проектной документации.

6. 1 .4 Проверить наличие следующих докуil(ентов :

- эксплУатационную докуп{ентацию Еа комппекс <Шнейдер Электрик> фуководство по

экспJryатации, руководство оператора, формуляр);

- деЙствующие свидетельства о поверке первиtIньж измерительньD( преобразователей,

Входящих в состав измерительньD( каналов комплексов кШнейдер Электрик> (при проведении

периодическоЙ поверки) или утвержденныЙ руководителем организации перечень ИК с

укalзанием допускаемьrх погрешностей и типов первиtIньD( измерительньD( преобразователей

(при проведении первичной поверки);

- перечень ИК, подлежащих экспериментальному исследованию;

- протокол предшествующей поверки;

- паспорт комплекса с отметкой зitвода изготовитеJIя о проведении обновления

встроенного ПО контроJIлера комплекса кШнейдер Электрик>;

- техническую документацию и свидетельства об аттестации этtlпонов (в слуIае

использования при поверке эталонов заказчика).

Примечание: 1. ,Щогryскается проведение периодической поверки в сл)цае изменения регистрационных

номеров Федераllьного информационного фонла обеспечения единства измерений компонеIпов комплекса, если не

изменились IlD( типы, модификации и метрологические характеристики.

2. В crry.{ng смены ВПО контро.шrер4 необходпмо провести первиtIнуо поверку.

б.2 Опробование

6.2.1 Поверяемьй комплекс <Шнейдер Электрик> и эталоны после вкJIючения в сеть

прогревают в течение времени, укщанного в эксплуатационной докуллентации.

6.2.2 Опробование комплекса кШнейдер Электрик> проводят в соответствии с

руководством по экспJryатации. ,Щопускается совмещать опробование с процедурой поверки

погрешности ИК.

6.2.3 Подтверждение идентификации ПО утвержденному типу СИ

Операция кПодгверждение идентификации ПО угвержденному типу СИ> состоит из

следующих этапов:

- определение идентификационного наименования програп,rмного обеспечения;

_ определение номера версии (идентификационного номера) програп,rмного обеспечения;

_ определение цифрового идентификатора (контрольной суммы испоJIняемого кода)

прогрtlIчIмного обеспечения.
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6.2.З.| Определение идентификационного нtммеЕования програп.rмного обеспечения.

Дпя определения идентификационного наименовtlния програп{много обеспечения

комплекса измерительного систем кШнейдер Электрик> (далее - ПО кШнейдер Электрик>)

ОПРеДеJIяЮт идентификационные наименования его метрологически значимьD( прогрtlI\,rмIIьD(

компонентов:

- встроенного програп,lмного обеспечения комплекса измерительного систем кШнейдер

Электрик> (дшrее ВПО контроJIлера комплекса кШнейдер Электрик>);

- прогрtlп.{много обеспечения кОРС Factory Sеrчеr>> (далее ПО KOFS>);

- програп,rмного обеспечения кМВЕ Driver > (далее ПО (МВЕ Driver>).

Примечание: Внешнее ПО комгшекса определяется проеI(пом.

,Щля определения идентификациоЕного наименования ВПО KoнTpoJmepa комплекса

<Шнейдер Электрик> необходимо:

а) лля контроллера Modicon Quantum:

- зtшустить ПО KOS Loader> (OS Loader.exe);

_ установить связь с контроллером пугем выбора коммуникационного протокола, по

которому осуществJIяется связь фисунок 1);

_ выбрать операцию KUpload OS from device> в открывшемся окне фисунок 2).

а) выбор ком}rуникационного протокола б) ввод адресс устройства

Рисунок 1 - Установка связи с контроллером
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ТекУщее идентификационное наименование ВПО концоллера комплекса кШнейдер

Электрик> при проведеЕии периодической поверки должно соответствовать определённому

при первичной поверке.

Идентификационное нмменовzlние ПО KOFS> отображается при запуске KOFS Client>

(ОFS Client.exe).

Щля определения идентификационного наименования ПО кМВЕ Driчеr> необходимо

запустить МВЕ PowerTool (MBEDidw.exe) выбрать пункт меню KHelp->About Power Tool>.

Рисунок 4 - Идентификационное наименов.lние ВПО контроллера комплекса <Шнейдер

Электрик> (для контроллера Modicon Quantum)

Рисунок 5 - Идентификационное нмменование ВПО контроплера комплекса кШнейдер

Электрик> (дlя контроллера Modicon М340)
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Рисунок 7 -Идентификационное наименовtlЕие ПО кМВЕ Driver>

6.2.з.2 Определение номера версии (идентификационного номера) програп,rмного

обеспечения

,щля определения номера версии По комплекса <<шнейдер Электрик)) опредеJuIют номера

версий его метрологически знаtIимьD( прогрЕlI\,rмньIх компонентов.

.Щля определения номера версии ВПо контроплера комплекса <Шнейдер Электрик>

необходимо:

а) для контроллера Modicon Qumrfum:

- зtшустить ПО KOS Loader> (OS Loader.exe);

- установИть связЬ с коЕтроJшером пугем выбора коммуникационного протокола, по

которому осуществJUIется связь фисунок 1);

- выбрать операцию KUpload OS from device> в открывшемся окне фисунок 2).

б) шrя контроJшера Modicon М340:

- запустить ПО <Unity Loader> (UniýLoader.exe);

- выбрать коммуЕикационньй протокол в вып4дающем списке <Media> (на вкJIадке

<Project>), по которому осуществJUIется связь фисунок 3), если требуется ввести адрес в поле

вьшадающего списка KAddress>;
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- УСТtlноВить связь с контроллером пугем Еажатия на кнопку с надписью кСоппесt>

- ПеРеЙти на вкJIадку <Firmwаrе> в открывшемся окне фисунок 5) в прогрtlп,tме <Unity

Loader>.

Текущая версия ВПО контроJшера комплекса кШнейдер Электрик> при проведении

периодической поверки должно определённому при первичной поверке.

Номер версии ПО кОРС Factory Sеrчеr> (далее - ПО (OFS)D отобрахается при з.шуске

KOFS Client> (OFS Client.exe).

.Щля определения номера версии ПО кМВЕ Driчеr> необходимо запустить МВЕ

PowerTool (MBEDidw.exe) выбрать пункт меню KHelp->About Роwеr Tool>.

6.2.3 .3 Определение цифрового идентификатора програil{много обеспечения

Щля определения цифрового идентификатора ПО комплекса кШнейдер Эпектрик>

необходлмо вьгIислить цифровые идеЕшфикаторы файлов его метрологически значимьD(

прогрtll\,tмньD( компонеIIтов.

Расчёт контрольной срлмы проводится с помощью програп{м, реализующий алгоритм

расчета по MD5. При этом производится расчёт контрольньD( cyilrм для файлов ПО кОРС

Factory Sеrчеr> (ofs.exe) и ПО кМВЕ Driчеr> (MBEDidw.exe).

.Щля определения цифрового идентификатора ВПО контроjшера комплекса кШнейдер

Электрик> необходимо:

а) лля контроJIлера Modicon Quantum:

- запустить ПО KOS Loader> (OS Loader.exe);

_ установить связь с контроллером пугем выбора коммуникационного протокола, по

которому осуществJIяется связь фисунок 1);

- выбрать операцию <Upload OS from device> в открывшемся окне фисунок 2);

_ сохранить выгружеЕньй с контроJшера файл, например: (140CPU67160_V313.bin> в

укtванную директорию и с помощью прогрalil,{м, реtlлизующий tшгоритм расчета по md5,

произвести расчёт контрольной срлмы.

б) для контроJIлера Modicon М340 при проведении первичной поверки:

_ перед загрузкой контроллера файлом, например: <BMXP342020_Y26.1dx> с помощью

програп,rм, реЕrлизующих ttлгоритм расчета по md5, произвести расчёт контрольной срlмы.

Процедура загрузки контроJIлера производ{тся при первичной поверке в присУгСтВии

поверитеJUI.

Рассчитанньй цифровой идентификатор ВПО контоJIлера комплекса кШнеЙдер

Электрик> при проведении периодлческой поверки долх(ен соответствовать определённомУ при

перви.шtой поверке. .Щ;rя контроJIлера Modicon М340 при проведении период.IческоЙ поверки

допускается не проводить процедуру определения цифрового идентификатора прогрtlп{много
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ОбеСпечения, если идентификационное Еtмменование и версия ПО соответствует версии,

определённой при проведении первичной поверки.

6.3 Определение метрологических характеристик
6.3.1 Поверка каналов вида 1 - входньuс аналоговьIх измерительньD( кaшltlпов типа <<4 -

20 мА униполярный>. Измерительный канал имеет структуру: первиtIный измерительньй

преобразоватепь с вьD(одным сигналом постоянного тока стандартного диilпtц}она <4 - 20 мА> -
модуль ввода аналоговьD( сигнЕшов.

6.3.1.1 Отсоединить первичный преобразователь от входньD( кJIемм проверяемого

кilнала.

6.З.t.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному канtlлу

согласно рисунку (А.1 - А.2) приложения А. При подкJIючении необходимо р}ководствоваться

эксплуатационной документацией на калибратор.

6.3.1.3 Установить ток в цепи иJIи последовательно подать на вход канала пять значепий

тока (в зависимости от схемы подкJIючения), равномерно распределенньD( по диiшtr}ону

вьтходного сигнапа датчика (5 Уо, 25 О^, 50 О/о, 75 Уо, 95 Оh), используемого в проверяемом

канале.

6.3.1.4 .Щля каждого значения установленЕого тока произвести отсчет результатов

измерения физической величины в проверяемом канале по показаниям на дисппее

автоматизированного рабочего места (дапее - АРМ) комплекса <Шнейдер ЭлектриК> И

рассчитать погрешности измерениrI по формулtlNI, в зависимости от измеряемой физической

величины.

В слуrае поверки канала измерения дtlвления, перепада давления, расхода жидкости,

виброскорости, загазованности, силы тока, напряжения, мощности и положения

исполнительного органа реryлирующей армаryры, допускаемую приведенную погрешность

измерительного канала опредеJIяют по формуле :

(1)

гДе YI -допускаемая приведенная погрешность измерительного канала, 0/о;

д*" - измеренное значение физической вели.rины, соответствующее заданному

(текущему) значению тока;

А_] rзtц заданное значение физической величиЕы, соответствующее заданному

(текущему) значению тока;

дr* - мtксимальное значение измеряемой в дtlнном канале величины;

Дmiп _ минимtшьIIое значение измеряемой в данном канале величины;
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Т0 допускаемзlя приведеннruI погрешность первиtIного измерительного

преобразоватеJIя, входящего в состав данного измерительного канала, 0/о.

В слl"rае поверки канала измерения температуры, уровня жидкости, осевого смещения

ротора и частоты вращения, допускаемую абсолютную погрешность измерительного канала

опредеJuIют по формуле:

Al = t1,1

где Ar - допускаемая абсолютнаJI погрешность измерительного кatнала;

Хш - диапzrзон измерений физической величины для данного канЕrла;

Ао допускаемая абсолютная погрешЕость первичного измерительIIого

преобразоватеJIя, входдцего в cocTzlB даЕного измерительного канала.

6.3.1.5 Результаты поверки считtlются удовлЕтворительными, если допускаемЕuI

погрешIIость измеритеJБного канала не превышает следующих значений:

- + 0,15 Yо мя канала измерения избьrгочного давления нефти/нефтепродуктов, сред

вспомогательньIх систем (кроме давлениrI воз,ryха);

- * 0,6 о/о мя канала измерения избыточного давления воздуха;

_ t 0,6 Yо для канала измерения пер9пада давления нефти/нефтепродуктов;

_ t 0,6 О/о ДlЯ КаНаЛа ИЗМеРеНИЯ ПеРеПаДа ДаВЛеНИЯ СРеД ВСПОМОГаТеЛЬНЬIХ СИСТеМ;

- * 1,5 о/о для канtша измерения силы тока, напряЖения, мощности;

- + 15,0 Yо мя канала измерениJI виброскорости;

- L7,5 % мяканала измерения загазованности воздуха параN,rи нефти/нефтепродуктов;

- * 0,75 % мя кtlнала измерения расхода нефти/нефтепродуктов;

_ *1,50lo ДЛЯ КtlНаПа ИЗМеРеНИЯ ПОЗИЦИОЕИРОВаПИЯ ИСПОJШИТеЛЬНОГО ОРГаНа

реryлирующей арматуры;

- * 4,5 мм дJuI канiша измерения уровня нефти/нефтепродуктов в резервуаре;

_ * 15,0 мм для канала измерения уровIlя жидкости во вспомогательньD( емкостях;

_ i 0,75 ОС для Ktlнima измерения температуры нефтr/нефтепродуктов в трубопроводttх;

- + 3,0 ОС шrя канала измерения температуры других сред;

- + 0,3 Ос для канtша измерения температуры нефти/нефтепродукта в резервуаре с

помощью стационарного многоточечного преобра}оватеJIя температуры;

- + 4,5 об/мин дJIя канала измерения позициониров:lния частоты вращения вьD(одного

вЕша гидромуфты п позиционирования частоты вращеЕиrI вапа частотIlо- реryлируемогО

привода.

(2)
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6.3.2 Поверка кан€lпов вида 2 - входньж аналоговьIх измерительньD( каналов типа <4 -
20 мА уЕипоJIярный> в составе с промежуточными измерительными преобразоватеJIями с

гальванической развязкой (барьерами искробезопасности). Измерительньй кшал имеет

следующую структуру: первичньй измерительньй преобразователь с вьD(одным сигнапом

постоянного тока стандартного диапЕвона <4 - 20 мА> - промежуго.пtьй измерительньй

преобразователь с гtIльваниtIеской развязкой - модуль ввода аЕапоговьD( сигIlЕшов.

6.З.2.| Отсоединить первичный преобразователь от входньD( кJIемм проверяемого

канала.

6.3.2.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному каналу

согласно рисунку (А.3 - А.4) приложения А. При по.щлючении необходIмо руководствоваться

эксплуатационной документацией на калибратор.

6.3.2.З Повторить операции по п. 6.3.1.3 - 6.3.1.4

6.З.2.4 Результаты поверки считtlются удовлетворительными, если допускаемruI

погрешность измерительного канала не превышает значений, указанньrr( в п. 6.3.1.5.

6.3.З Поверка измерительньIх каналов вида 3 - измерения температуры с помощью

термопреобразователей сопротивления в составе с промежугочными измерительными

преобразоватеJIями с гtlльванической развязкой (барьерами искробезопасности).

Измерительньй канал имеет структуру: термопреобразоватепь сопротивлениrI

промежугочrrьй измерительньй преобразоватепь с гtlльвчlнической развязкой - модуль ввода

аналоговьтх сигнtlлов.

6.3.3.1 Отсоединить термопреобразователь сопротивления от входIьD( кJIемм

поверяемого канала.

6.З.З.2 Собрать схему подкJIючения калибратора или магtr}иЕа сопротивления к

поверяемому измерительному каншу согласно рисунку (А.5) приложения А. При подкJIючении

необходимо руководствоваться эксплуатационной докрrентацией на калибратор или мапВиН

сопротивпения.

6.3.З.3 Установить на калибраторе (или магазине сопротивления) последовательно IшTb

значений сопротивления R, соответствующее значению температуры, равномерно

распредеЛенньIХ по диzшазОну измереНия температуры измерительноГо каIIапа (5 %,25 Yо,50 О/о,

75 Уо,95 %).

6.3.з.4.Щля каждОго устtlноВленного значеЕия произвести отсчет результатов измерения

физической величины в поверяемом канале по показаниям на дисплее Арм комплекса

кШнейдеР Электрик> и рассчитать допускаемую абсолютную погрешность измерительЕого

канала по формуле:
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Дк = t1,1

где Ак - допускаемм абсолютнtц погрешность измеритеJьного кttнtша;

т_одзад .;аданное значение температуры, соответствующее заданЕому (текущему)

значению сопротивления, Ос;

Т*л, - измеренное значение температуры, соответствующее заданному (текущему)

значению сопротивления, Ос;

Ао допускаемаJI абсо.гпотная погрешЕость первичного измерительного

преобрчвоватеJUI, входящего в состав данЕого измерительного канала.

6.3.3.5 Результаты поверки считalются удовлетворительными, если допускаемшI

абсошотная поцрешность измерительного канала не превышает зЕачений, указанньD( в

п.6.3.1.5.

б.3.4 Поверка каналов вида 4 - вьпrодньIх tшtlлоговых измерительньD( кtlнtlлов типа (4 -
20 мА унипоJIярньй> в составе с промежуточными измерительными преобрtr}оватеJIями С

гальванической развязкой (барьерами искробезопасности). Измерительньй канал имеет

структурУ: модулЬ вывода аналоговьD( сигнtlлоВ - проме)Iýrгочньй измеритепьньй

преобрaвователь с гальваническоЙ развязкоЙ.

6.3.4.1 Отсоединить исполнительное устройство от входньD( кJIемм проверяемого кtlнала.

6.з.4.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному KaHaJry

согласно рисунку (А.4) приложения А, перек.шочив многофункцион.tльньй капибрttтор в режим

измерения силы постоянного тока. При подкJIючении необходимо руководствоваться

экспJIуатационной документацией на калибратор.

6.з.4.3 Последовательно задать с д{сплея АрМ комплекса не менее пяги значений

управJIяеМого парап,rетра, равНомернО распредеЛенньD( по диапаЗону упраВлениЯ (5 Уо,25 Уо,

50Уо,75О^,9 5%).

6.з.4.4 Дя каждого заданного значения параметра вьшолнить измерение силы

постоянного тока с помощью калибратора и рассчитать приведенную погрешность

измерительного канала по формуле:

(3)

I,r*. - [* .l00%TI,* * 
L* -r*

ГДО YIвых - ПРИВеДеННаr{ ПОГРеШНОСТЬ ИЗМеРИТеЛЬНОГО КаНаIIа, О/о;

(4)

I*n - измеренное значение вьD(одного тока, мА;

I.uo - заданное значение вьD(одIого тока, (20 мА - дIя верхнеЙ границы д,IЕшuшона

(100 %),4 мА-дIя Еижней гршrицы диапtвона (0 %) и т. д.);

I.* - максим.lльное значение вьтходIого тока (20 мА);

(т.* -т,.*У +(^.)Р
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Imin - минимtlльное значение вьIходного тока (а мА).

6.З.4.5 Результаты поверки считilются положительными, если приведенная погрешность

ИЗМеРИТельного канала в каждоЙ проверяемоЙ то.п<е д{апазоЕа измерениЙ не превышает

значений укirзанньD( в таблице 1.

Таблица 1 - Пределы осIIовной приведенной погрешности ИК вида 4.|,4.2

Тип используемого модуля вывода
Еlнalлогового сигнала

Пределы приведенной погрешности
измеDительного канаIIа. 0/о

вмхАмо0210 +0,25

BIIDиMOO210H *0,25
вмхАмо0410 +0.15

вмхАмо0802 *0.25

140Асо02000 +0.10

140Avo02000 *0,10

140ACol3000 *0,10

6.3.5 Поверка каналов вида 5 - вьтходньD( tlнЕtлоговьD( измеритеJьньD( каналов типа

<<4 - 20 мА униполярньй>. В состав измеритепьного канала Bxoдlт ToJrьKo модуль вьтRода

аналоговьIх сигнzlлов.

6.З.5.1 Отсоединить исполнительное устройство от входньD( кJIемм проверяемого канала.

6.3.5.2 Собрать схему подкJIючения капибратора к поверяемому измерительному каналу

согласно рисунку (А.2) приложения А, перекlпочив многофункциона.тtьньй капибратор в режим

измерения силы постоянного тока. При подкJIючении пеобходимо руководствоваться

эксплуатационной докуNrеЕтацией на калибратор.

6.3.5.3 Повторить операции по п.б.3.4.3 - 6.З.4.4.

6.3.5.4 Результаты поверки считtlются положительными, если приведеннаrI поцрешность

измерительного каЕала в каждой проверяемой то.п<е диапазона измерений не превышаеТ

значений, указанньгх в таблице l.

7 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
7.1. Комплекс <Шнейдер Электрик> сIIитается прошедшим поверку с положитеJьIlым

результатом, если поцрешности всех его измерительньD( канtlлов не вьD(одят за устltновленные

дJIя них пределы.

7.2 ПрИ положитеЛьньтХ результатах поверки комIшекса <Шнейдер Электрик>

оформляется свидетельство о поверке согласно приказа Минпромторга России от 02 июJIя

2015 г. Ns 1815 кОб угверждении Порядка проведения поверки средств измерениЙ, требованИЯ

к знаку поверки и содержанию свидетельства о поверке> (зарегистрирован в Минюсте России
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04 сентября201-5 г., регистрационный номер 38822). Знак поверки нЕlносится на свидетельство

о поверке. К свидетельству прилагаются протоколы (приложение Б) с результатаI\,tи поверки по

всем измерительным Ktlнtlлtlп{.

7.3 При отрицательньIх резупьтатах поверки комплекса <Шнейдер Электрик>

свидетельство о предьцущей поверке аннулируется й выписывается извещение

о непригодности к применению согласно прикша Минпромторга России от 02 июJIя 2015 г. ]ф

18l5.

кдсА.4255з4.02з ки



Прилоlкение А
(обязательное)
Схема поверки

l - модуль ан€шогового ввода; 2 - многофункционаJIьный калибратор; 3 - магазин сопротивлений;

Рисунок A.l - Схема соединения приборов при поверке входньD( аналоговьD( измерительньц
каналов типа (4 - 20 мА униполярньй>

l - модуль аналогового ввода; 2 - многофункционаJIьный калибратор;

Рисунок А.2 - Схема соединения приборов при поверке входньп</вьD(одньD( tlнtллоговьD(

измерительньrх кЕlнtшов типа (4 - 20 мА униполярньй>
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l - модуль аналогового ввода; 2 - барьер искробезопасности;
3 - многофункциональный калибратор; 4 - магазин сопротlлвлений;

Рисунок А.3 - Схема соединения приборов при поверке входньD( аналоговьD(
измерительньD( каналов типа (4 - 20 мА унипоJIярЕьй) в составе с промежуточными

измерительными преобразоватеJIями с гальвtlIIической рtввязкой
(барьераrr,rи искробезопасности)

Продолжение приложения А

l -молуль ан!шогового ввода;2 -барьер искробезопасности;3 -многофункциональный калибратор;

Рисунок А.4 - Схема соединениrI приборов при поверке входньD/вьD(одньD( анtшоговьD(

измерительньIх KtlнtlпoB типа (4 - 20 мА уIrипоJIярньй> в составе с промежуточными
измерительными преобразоватеJu{ми с гtlльв{lнической рzввязкой

(барьерап,rи искробезопасности)

1 - модуль аналогового ввода; 2 - барьер искробезопасности;
3 - многофункциональный калибратор/магазин сопротlлвлений;

Рисунок А.5 - Схема соединения приборов при поверке входньD( аналогоВьD(

измерительньIх кulнttлов температуры с помощью термопреобрtr}ователей температуры

вцхqд(-}

Ечход(+)

Vss

Gt{D

кдсА.4255з4.02з ки



Пршложение Б
(обязательное)

Форма протокола поверки

Канал
Проверяемая

точк4
Yо мап.

Значения физической
величины коЕФолируемого

параметра

Погрсшность
ИК без уrсга
первичнок)

преобразоватсл
я

.Щоrryскасмая
погрешность
псрвичного

измсрительною
преобразовrrеля

.Щоrryскаемая
погрешностъ

ик

Предолы
допускаемой
погрешности

кlмерt{тЕльноFо
кандла

о

о
!г
9
х(n

задllннос
значение

Измеренное
значение

l 2 J 4 5 6 ,l
8 9

5

25
50
75

95
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