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- Настоящая методика поверки распространяется на расходомеры Neco-Flow модели

Raven-Eye. Да,lее - расходомеры, и устанавливает методику их первичной и периодической

r поверки.

Интервач между поверками - 4 года.

1 Операrrии поверки

Первичная поверка расходомеров проводится поэлементно в каждом режиме измерений

(уровня и расхода) в лабораторных условиях (всех молелей расхоломеров).

l . l При проведении поверки выпо.чняются операции в соответствии с таблицей 1.

Таблица l

[lаименование операци и Номер п\,нкта
методики поверки

Первичная
поверка

Периодическая
поверка

Внешний 0смотр 5.1 + +

опробование 5.2 + +

Подтверждение соответствия
программного обеспечения

5.3 + +

Опрелеление погрешности в

реlttиме и,lмерений уровня поlока
жидкос ги

5.4 + +

Опреде;tение погрешности в

режиме измерений срелней
скорости потока жидкости

5.5 + +

1.2 IIри отрицате.хьны\ рез\.tьIатах одноЙ и,] операций поверка прекращается.

2 Сре"tс,гва поверки

При rrроведениИ поверки применяЮтся нижеперечисленные средства измерений:

- },сlановка для поверки датчиков скорости потока жидкости удис-6, диапазон

измерений скорости от 0.15 до б мiс. погрешность + 0,15%;

- лента измерительнаЯ 3-r,o разряда пО госТ Р 8.763-201 1, диапазон измерений

(0-20) м;
- ус1ановка уровнемерная ург-6000, диапазон измерений 0-6000 мм. погрешность

измерений t 1 мпл;

- lep\,IoмeTp ртутный стек,ltянный лабораторный по госТ 28498-90, цена деления

0"1"Сl
- барометр РТВ220 K,r. А (погрешность + 20 Па).

[1римечание:
При пtlверке расходомеров доtIускается применять средства измерений лругих типов и

марок с характеристиками не хуже указанных в п.2.

3 Т'ребования безопасности

3.1 llри поверке необходимil соблкlда,гь требования:

- правил пожарной безопасности;

- к[lравил технической эксплуатации электроустановок потребителей> (утверждены

приказом N б Минэнерго РФ от 1 3.0l .0З г.);

- l I0'I р M-0l6_2001 . РЛ 1 53-З4.0-03.1 50_00 (с изм. 2003) <Межотраслевые правила по
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охране труда (правилами безопасности) при эксплуатации электроустановок);
* к[lравил устройства электроустановок (ПУЭ) потребителей> (б-е изд., 7-е изд.);

правил безопасности при эксплуатации средств поверки, приведенных в

)ксплуатаltионной документаllи и :

З.2 li срелствам поверкt{ l] исIlо.jlь,}уемOму гIри гlоверке оборулованик) обеспечивают
свободный доступ,

3.3 Освеrценность должна обеспечивать отчетливую видимость применяемых средств
измерений, снятие показаний приборов и соответствует санитарным нормам согласно
СНиП П-4-79.

З,4 Управление обору.rованием и средствами поверки производят лица, прошедшие
обучение и гIроверкr, знаний гребсlваний бе,lопасносги и допущенные к обслуiкиванию
TexHo.il()I иLtескоt,о обор1 аованл,lя и средсl,в поверки.

3.5 При появлении течи рабочей жидкости и других ситуаций, нарушающих процесс
поверки, поверка должна быть прекращена.

4 Условия поверки и подготовка к ней

4.1 IIри проведении первиLI}lой поверки ло"цжны бы,гь соблюдены следующие условия:
lсмllера,г\,ра окружающсl,о возду,ха. ОС 20 t 5;

о,гl-tосиIе_lьная влажность воздуха,О/о 65 t 15;

атмосферное давление. кПа 84 - 106,7:

напряжение питания, В 220 !22;
частота сети, Гц 50 t 1.

5. ГIрове.lение Ilоверки

5.1 Внеrшний осмотр
ГIри гIроведении внешнего осмотра должно быть установлено соответствие

расходомеров с-ледующим требованиям :

- комплектность должна соответствовать эксплуатационной документации на данную
модель расходомеров;

- И:]ДеJlИЯ, ВХОДЯЩИе В СОСТаВ РаСХОДOМеРа, Не ДОЛЖНЫ ИМеТЬ МеХаНИЧеСКИХ

повреждений:
- орI,аны ),правления (переклкlчатели, кнопки, ц,мблеры) должны перемещаться без

заеданий.

5.2 Опробование

5.2.1 IIри опробовании расходомеров устанавливается их работоспособность в

соответствии с эксплуатационной локументацией на него.

5.2.2 11роизведите подготовку расходомера к работе в соответствии с эксплуатационноЙ

документацией. lIереведите поверяемый расходомер в режим измерений скорости.
5.2.З _]адайте с помощью поверочной установки поочередно несколько значениЙ

скоростей из ,,tиапазона расходомерной установки. Убедитесь, что значения срелнеЙ скоросТи
потока жидкости на дисплее расходомера изменяется вмес,ге с изменением скорости.

5.2,4 IIереведите поверяемый расхсlдомер в рея(им измерений уровня.
5.?.5 ГIри опробовании расходомеров с радарными и ультразвуковыми датчиками

уровня. необходимо увеличивать и уменьшать расстояние между датчиком уровня и

отражак]щей ttоверхностью, имитир\/к)щей уровень. Убедитесь. что при этом соответствуюIцим
образом меняк)l,ся показания pacxo;loMepa.

5.2.6 ГIри опробовании pacxo;toMc,poB с гllдрOстатическими датчиками уровня.
3



НеОбХоДиМо увеличивать и уменьшать уровень контролируемой среды в уровнемерной
установке. Убедитесь, что при этом соответствующим образом меняются показания
расходо\{ера.

5,З llo.:t гверждение с()о гве l,c l t]ия проl,раммIltlг о 0бес t tечения (По)
Илентификация осущесlвjlяется по номеру версии. Илентификация встроенного По

осушествЛяетсЯ с помощьЮ внешней программЫ RTQ-Log при подключении датчика скорости к
пк в основном окне программы. Номер версии внешнего По указан в заголовке программы
(см. рис 1),

З*gсия с2.004 Версия проr"раммного обеспечения RTQ-Log

i \ j i__li

fllli;..r:,l,]
Индивилуальный номер датчика

Сохранение установок конфигураuии

Сохранение установок с изменением имени

Удалить объект из базы данных (резервную копию
Heoбxo]ttlltlo дс.,lа],ь перед удалением: кнопка активна без
подключенного ус,гройства)

Удалить данные и] программы (активна без подключенного

90,1 в1 l о1 0Еý506з1 о000

a] Ё i]Ta

устройства)

Загрузить установки в датчик Raven-Eye или Beluga
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Рис. l Вид интерфейса программы RTQ-Log
При подкjIючении радарных датчиков уровня
основном окне программы Г]О VegaPLrls_60_
серийных номеров даl,чиков уровня (см. рис. 2).
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lабу,лячtлй" - файлом в отдельную папк)

Информачия о программном обеспечении подключенного
датчика Raven-Eye или Beluga

Активировать запись данных о датчике Raven-Eye или Beluga

Установить )/ровень

СОМ Порт исгIользуемый датчик Raven-Eye или Beluga

Обновить СОМ Порт для определения устройства

Соединить датчик Beluga выбранным СОМ портом

Разъединить соединение с датчиком Raven-Eye или Beluga

Загрузить установки из датчика Raven-Eye или Beluga в ваш
компьютер

Выхо.ц из программы

VEGAPULS WLбl, VEGAPULS бl к ПК
ос\,ществляется идентификация версии По



r tэg1 i (]пl:гlе pa.ameterization

aь}

I?

Номер версии ПО
Серийный номер устройства

Рис.2 Вил интерфейса ПО VegaPuls_60

При включении ,)лекl,ронного блсlка Nесо-Мопitог tlт,обра)кается номер версии ПО Nесо-Мопitоr
и серийньй номер электронного блока 1см. рис. 3).

Серийный номер ЭБ
Номер версии ПО

Рис. З Вид дисплея электронного б,цока Neco-Monitor



расходомер считается прошедшим проверку по данному
результатами. если проверяемые параметры по соотве.Iствует
документаtlии на СИ (см таб:lиц),l).
Таблица l

пункту с положительными
указанным в технической

илентифи кационные данные
(признаки)

Значения

3 4 5

идентификационное наименован ие ГIо ПО датчикu |ПО RTQ-
ск()р()с гll I ug

VegaPuls_60_ Neco-Monitor

номер версии ( илентификационный
номер) IlO

Не ниже 
| Н. ""*.(версия 0.0l,) |uверсия

Ioz.oo+u

Не ниже З.8.х Не нихtе V68

5.4 Опре;tеление погрешности в режиме измерений уровня жидкости
произвеlите подготовк) расходомера к работе в соответствии с Руководством по,)ксплуатации на расходомер и переtsеди],е поверяемый расхоломер в режим измерений уровня.

5.4,1 Определение приведенной погрешности измерений расстояния до потока жидкости
ультразвуковым и датчиками уровня

определение приведенной погрешности измерений расстояния до потока жидкости
ультразв\IковымИ датчиками урOвнЯ (даrее датчиками) проводят с помощью ленты
измерите.Ilьной ]-го разряда по [-()('г р 8.76з-20ll 1la:ree -;енты) следуюlцим образом.

!ат,tик \,сl,анавливают на l,оризонтalьную поверхность. как показано на рисунке 4. в
качестtsе имиlаrгора контролируемой среды используют поверхность передвижного экрана.

н
lF]i

' Д ii';,

ý týH

,t
рис.4

Опре.lе.tение приведенной Il0IреtIIносги измерений r,ровня потока жидкости проводят в
пятИ равнtl\{ерНо располО;r(енныХ IочкаХ ]иаIIа.]0на и lr,Iерений при прямом и обратном
перемещении экрана,

в кая<.rой поверяемой точке определяют расстояние от датчика до экрана с помощью
ленты и снимают показания расходомера.

вычис;lяк-lт приведенную поtрешность измерений расстояния до потока жидкости (ун. %)
в каждой поверяемой точке диапазона измерений по формl,ле

н -нyН: 
H= 

l00%.

гле Н,, р - п()ка,]ания поверяемого расходомера, мм;
Н.,,,, - показания ленты. мм:
Hn,u, - верхний предел диапазона измерений расстояния. мм.

(1)



привеленная погрешность ttlrtерегtий рассtояния ;l() гlотока жидкости ультразвуковыми
датчиками ),роtsня не до-цхtна превышать нижеуказанных значений.

пределы допускаемой приведенной погрешности измерений 
|

расстояния до потока жидкости Н ультразвуковыми 
l

датчиками уровня. ун, О/о от верхнего предела диапазона lизмерений: 
l

!атчик },ровня станлартного .:ltjапазона LJLS_()2 | * 0,3
тчик уровня увеличенного .lиi"IIlазона ULS-06 * 0,2

5.4.2 Определение основной абсолютной погрешности измерений расстояния до потока
жидкости радарными датчиками уровня

при опрелелении основной абсолютной погрешности измерений расстояния до потока
жидкости радарными датчиками уровня проводят измерения в соответствии с п. 5.4.1 настоящего
документа.

Вы,t1,1с,tякl,г ос1,1овн\,ю абсо;tttlтнl,к,l погрешносl,ь измерений расстояния до потока
ЖИДКОСТИ (AHu.,,. мм) в каждоЙ поверяемой точке диапазона измерений по формуле

AHo.n: Hn.o,-H.n., (2)

где Н,, n - показания поверяемого расходомера. MMl
Н.,, - пока,]ания _lенты. мм.

оснtlвнаЯ абсо.цютная погреLllНость измеРений рассТояниЯ до потока жидкости радарными
датчиками },ровня не должна превышать нижеукtванных значений,

предел", допускаемой основной абсолютной погрешности
измерений расстояния до потока }I(идкости Н радарными
датчиками уровня. АН..'. мм:

f]атчик \ ровня с,гандартного ]].иапазона VEGAPLJLS WI-6 1

диапазона VEGAPULS 61iцJИ_h ,\ р()tsня ) вс_lиченного

5.4.3 Определение приведенной погрешности измерений уровня потока жидкости
гидростатическими датчиками уровня

определение приведенной погрешности измерений уровня потока жидкости
гидростатическими датчиками уровня проводят на чстановке уровнемерной ург_6000 в
соотве,гстВии с ГоСт 8.з21-78 <<I-осl'дарственНая систеltа обеспеЧения едиНства измерений.
уровнемеры промышленного применения и поплавковые. Методы и средства поверки).

Вычис.ltяют приведенную rIогрешность измерений уровня потока жидкости (уН, %) в
ках<дой поверяемой точке диапазона измерений по формуле

н _н
чН-_-_-]'_,".l00оо.'н

ll]:l\

(з)

где Н,, ,-, - пока,]ания Ilоверяемого расходOмера, мм:
Н.,, - показания чстановки уровнемерной УРГ-6000, мм;
H,,,u, - верхниЙ предел диапазона измерениЙ уровня Гидростатического датчика, мм.

IIриведенная погрешность измерений уровня потока жидкосl,и гидростатическими
датчиками уровня не должна превышать нижеуказанных значений.



.5.5oпpе:tе',lеНИеПoГpешНoсТиBpе)киМeизмеpенийсpелнейсn@
Прои,звс.lите подготовк\, рilсходо\Iера к работе в соответствии с Руковолством по

эксплуатации на расходомеры и lIереведите поверяемый расходомер в режим измерений
скорости.

задайте в измерительном участке поверочной установки поочередно три значения
скорости, соответствУюЩих значениям средней скорости из диапазона поверочной установки.

Значение относительной погрешности измерений скорости определяют по формуле

предепь, допускаемой привеленной погрешности измерений 
|

уровня потока жидкости Н гидростатическими датчиками | *0,1
вня PLS. уН,О/о от верхнего предела диапaLзона измерений

d, =" ' 'uu 
uu,, 

\,,

i = 1,2.3,4.5. (4)

где vi и vэi - значения скорости жидкости по показаниям поверяемого расходомера и
эталонноой установки, соответственно.

При и зrrерении средней cKtl1,1t,lcTи относите"Iьная погрешность (Бч) скорости не должна
превышать c.lc. t\ к)l1lих lIреде,]lов:

Пределы допускаемой относительной погрешности при
измерении срелней скорости жидкости датчиком скорости
RE в безнапорном потоке, ыи метод

+ 0,5+0,2/v"з",
где V"., - значение

скорости

Приме.tание:
1. При ()Il)ljllale.lbHы\ рез\.-lьгatl,ах:rкlбой операции tIоверки - поверка прекращается. а

на расходомер выписывается извещение о непригодности.
2. Каlсдая операция поверки регистрируется в протоколе, оформленном в произвольной

форме.

Приме.tанлtе:
l. tlРи ()lриIlitlе.rlьных ре,]\,lt,lilга\ -,tкlбой оIlераltии гIоверки - поверка прекращается. а

на расходом ер I]ы гI исы вается извеtI{ен ие о Hel] ри годности.
2, Каждая операция поверки регистрируется в протоколе. оформленном в произвольной

форме.

6. Оформление результатов поверки.
6.1. Полоll(ите,,lьные рез\,,гIьтаты первичной поверки оформляют записью в паспорте

(разле.ч <('виде,гельство О ПРИе1\,{Кеll). завереtлной гlоверителем и удостоверенной оттиском
клейма.

6.2. |Iо,lttuкительные результаты периодической поверки расходомера оформляют
выдачей свидетельства о поверке установленного образца.

б.3. При отрицательных результатах поверки расходомер бракуют с вьцачей извещения
о непригодности с чказанием причин непригодности.



. ПР()ТОКоЛ lIриложение д

: 'ОВерки расходомера Neco-1]l()\\ мо_lе_Ilи Raуerr-Ere

зав. номер

Методика поверки МП 2550-0267 -201 5

Условия поверки:

- темIlература окружающеI,о Boз]r,xa. О('

- о I,нос}l],е.:Iьная вла)l(нtlс гl,. Ч tl

- а-гмосферное давление. кIIа
Срелства поверки:

Результаты идентификации программного обеспечения

илентификационные данные Значения
(признаки )

l

Идентифи кационное
наименование По
Номер версии
(илентификационный номер) ПО <версия 0.0l) (версия

02.004),

IlO датчика ПО RT'Q- VegaPuls_60_ Neco-Monitor
скорости Log

Не ниже Не ниже Не ниже 3.8.х Не ниже V68

Опре;tе,lение приведенной погрешности измерений расстояния до потока жидкости

flaTa
Hn.p,, М H.,n., М Привеленная

погрешность измерений

расстояния до потока
жидкости. 0%

Прямой
ход

Обратный
хо.1

Прямой
ход

Обратный
ход

ОПРелеление основной абсолютной погрешности измерений расстояния до потока
жидкости

Дата
Н,, ,r. \,1 [l. ,, . l1 основная абсолютная

погрешность измерений

расстояния до потока
жидкости. мм

11рямой

ход
Обратный

ход
Прямой

ход
Обратный

ход



! определение приведен нtlй пог,реluности измерен и й ),ровня потока жидкости

Опрелеление относительной погрешности измерений средней скорости жидкости

Расходомер Neco-Flow модели Raven-Eye зав. номер

годен (неголен)

Поверитель

!ата
Hn,p,, М H.,n,, М Приведенная

погрешность измерений
уровня потока жидкости,

%

Прямой
ход

Обратный
ход

Прямой
ход

Обратный
ход

_ V _V
d, = " '.l00 о/о,, 

V,

i =|,2,З,4,5.
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